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1 AKTUELLE ANDERUNGEN

1 Aktuelle Anderungen
An dieser Stelle sind hervorgehobene Anderungen zur besseren Orientierung zusammengetragen. Es besteht

jedoch kein Anspruch auf Vollstandigkeit.
24600 - Multilinguale Mensch-Maschine-Kommunikation (S. 377)

Anmerkungen

Die Lehrveranstaltung wird nicht mehr angeboten. Prifungen kénnen noch bis zum Ende des WS 2015/16 abge-
legt werden. Bitte setzen Sie sich zwecks Terminvereinbarung mit dem Sekretariat des Cognitive Systems Lab-
http://csl.anthropomatik.kit.edu/index.php - Frau Scherer - in Verbindung.

Sprache der Lehrveranstaltung: Deutsch (auf Wunsch auch Englisch)

24105 - Biosignale und Benutzerschnittstellen (S. 119)
Anmerkungen

Die Lehrveranstaltung wird nicht mehr angeboten. Priifungen kénnen noch bis zum Ende des WS 2015/16 abge-
legt werden. Bitte setzen Sie sich zwecks Terminvereinbarung mit dem Sekretariat des Cognitive Systems Lab-
http://csl.anthropomatik.kit.edu/index.php - Frau Scherer - in Verbindung.

Sprache der Lehrveranstaltung: Deutsch (auf Wunsch auch Englisch)

2577900 - Unternehmensfiihrung und Strategisches Management (S. 581)
Anmerkungen

Ab dem SS2015 andert sich die Gewichtung flr die Lehrveranstaltung ,Unternehmensfiihrung und Strategisches
Management” auf 3,5 ECTS. Die Anzahl der Semesterwochenstunden bleibt unveréndert bei 2 SWS.

2581005 - Unternehmensfiihrung in der Energiewirtschaft (S. 580)
Anmerkungen

Die Vorlesung findet nicht mehr statt. Die Erstprifung zur Vorlesung wird letztmalig im Wintersemester 2014/15
angeboten. Eine Prifung fir Wiederholer wird letztmalig im Sommersemester 2015 angeboten.

2577902 - Organisationsmanagement (S. 415)
Anmerkungen

Ab dem SS2015 andert sich die Gewichtung fir die Lehrveranstaltung ,Organisationsmanagement” auf 3,5 ECTS.
Die Anzahl der Semesterwochenstunden bleibt unveréandert bei 2 SWS.

24103 - Design und Evaluation innovativer Benutzerschnittstellen (S. 131)
Anmerkungen

Die Lehrveranstaltung wird nicht mehr angeboten. Priifungen kénnen noch bis zum Ende des WS 2015/16 abge-
legt werden. Bitte setzen Sie sich zwecks Terminvereinbarung mit dem Sekretariat des Cognitive Systems Lab-
http://csl.anthropomatik.kit.edu/index.php - Frau Scherer - in Verbindung.

24612 - Kognitive Modellierung (S. 298)
Anmerkungen

Die Lehrveranstaltung wird nicht mehr angeboten. Prifungen kénnen noch bis zum Ende des WS 2015/16 abge-
legt werden. Bitte setzen Sie sich zwecks Terminvereinbarung mit dem Sekretariat des Cognitive Systems Lab-
http://csl.anthropomatik.kit.edu/index.php - Frau Scherer - in Verbindung.

24614 - Algorithmen flir planare Graphen (S. 56)

Anmerkungen

‘ Die Lehrveranstaltung wird unregelméaBig angeboten.

\\‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

2 Module
2.1 Alle Module
Modul: Héhere Mathematik [BSc-Modul 01, HM]

Koordination: A. Kirsch, T. Arens, F. Hettlich
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
21 Jedes Semester 3
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
0131000 Hoéhere Mathematik | (S. 265) 4 W 7 A Kirsch, T. Arens, F. Hettlich
0180800 Hoéhere Mathematik Il (S. 266) 4 S 7  A.Kirsch, T. Arens, F. Hettlich
0131400 Hohere Mathematik Il (S. 267) 4 W 7  A.Kirsch, T. Arens, F. Hettlich

Erfolgskontrolle

schriftliche Prifung

Die Modulnote setzt sich aus den mit Leistungspunkten gewichteten Noten der Lehrveranstaltungen des Moduls
zusammen.

Bedingungen
Keine.

Qualifikationsziele

Die Studierenden beherrschen die Grundlagen der eindimensionalen Analysis. Sie kennen die Grundlagen der
Vektorraumtheorie und der mehrdimensionalen Analysis sowie grundlegende Techniken zur Lésung von Differenti-
algleichungen. Des Weiteren beherrschen die Studierenden Techniken und Anwendungen der mehrdimensionalen
Analysis (Vektoranalysis) und haben grundlegende Kenntnisse Uber partielle Differentialgleichungen und Stochas-
tik.

Naheres entnimmt man den Lernzielen der einzelnen Lehrveranstaltungen.

Inhalt

Grundbegriff, Folgen und Konvergenz, Funktionen und Stetigkeit, Reihen, Differentialrechnung einer reellen Ver-
anderlichen, Integralrechnung, Vektorrdume, Differentialgleichungen, Laplacetransformation,vektorwertige Funk-
tionen mehrer Variabler, Anwendungen der mehrdimensionalen Analysis, Gebietsintegral, Vektoranalysis, partielle
Differentialgleichungen, Fouriertheorie, Stochastik

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Technische Mechanik [BSc-MIT - B2]

Koordination: T. Béhlke, W. Seemann
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
16 Jedes Semester 3
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
2161245 Technische Mechanik | (S. 539) 5 W 6 T. Bohlke
2162250 Technische Mechanik Il (S. 540) 4 S 5 T. Bohlke
2161203 Technische Mechanik IlI (S. 541) 4 W 5 W. Seemann, Assistenten

Erfolgskontrolle

Priifungsvorleistung: Ubungsschein pro Semester durch Bearbeiten von Ubungsblattern
benotet: “Technische Mechanik |”, schriftlich, 90 Minuten;

benotet: “Technische Mechanik II”, schriftlich, 90 Minuten;

benotet: “Technische Mechanik III”, schriftlich, 90 Minuten

Bedingungen
Keine.

Qualifikationsziele
Nach Abschluss der Vorlesungen TM | und TM Il kénnen die Studierenden

» Spannungs- und Verzerrungsverteilungen fir die Grundlastfalle im Rahmen der Thermoelastizitat bewerten
» 3D-Spannungs- und Verzerrungszustande berechnen und bewerten
+ das Prinzip der virtuellen Verschiebungen der analytischen Mechanik anwenden

» Energiemethoden anwenden und Naherungslésungen berechnen

die Stabilitat von Gleichgewichtslagen bewerten

« elastisch-plastische Stoffgesetze aufzahlen

Ubungsaufgaben zu den Themen der Vorlesungen unter Verwendung des Computeralgebrasystems MAPLE
I6sen.

In der Vorlesung mit Ubungen lernen die Studierenden wie Bewegungen von Punkten im Raum und von Kérpern in
der Ebene beschrieben werden. Sie erkennen, wie Geschwindigkeit, Beschleunigung und Winkelgeschwindigkeit
berechnet werden. Uber Impuls- und Drallsatz sind sie in der Lage, die Bewegungsgleichungen von Massenpunkt-
systemen und starren Kérpern herzuleiten. Die Anwendung der kinetischen Energie im Arbeitssatz eréffnet den
Studierenden eine weitere Mdglichkeit, Bewegungen zu analysieren. StoBprobleme werden durch zeitliche Integra-
tion von Drall- und Impulssatz und Einfihrung eines StoBparameters geldst.

Inhalt
Siehe detaillierte Beschreibung der Inhalte zu den Veranstaltungen “Technische Mechanik I-11I”

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE

Alle Module

Modul: Elektrotechnische Grundlagen | [BSc-MIT - B3]

Koordination: A. Stahl
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
Fach:

ECTS-Punkte Zyklus Dauer
13.5

Lehrveranstaltungen im Modul

verantwortliche

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/O/T
23256 Lineare elekirische Netze (S. 318) 4 W 6
23617 Ubung - Lineare elektrische Netze 1 W 1.5 G. Lenis
(S.561)
23655 Elektronische Schaltungen (S. 162) 4 S 6

Erfolgskontrolle
Bedingungen
Keine.
Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
oenees - Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Informationstechnische Grundlagen [BSc-MIT - B4]

Koordination: A. Stahl
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
13.5
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche

23615 Digitaltechnik (S. 136) 3 W 4  J. Becker
23617 Ubungen zur Digitaltechnik (S. 576) 1 W 2 J. HeiBwolf
23622  Informationstechnik (S. 282) 2 S 3 K. Miller-Glaser
23624 Ubung Informationstechnik (S. 563) 1 S 1.5 K. Miller-Glaser
23626 Praktikum Informationstechnik 2 S 3 K. Miller-Glaser

(S. 434)

Erfolgskontrolle
Bedingungen
Keine.
Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE

Alle Module

Modul: Elektrotechnische Grundlagen Il [BSc-MIT - B5]

Koordination: A. Stahl
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
Fach:

ECTS-Punkte Zyklus Dauer
15

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
23055 Felder und Wellen (S. 194) 4 W 6 G. Trommer
23057 Ubung - Felder und Wellen (S. 560) 2 W 3 G. Trommer
23307 Elektrische Maschinen und Strom- 2 W 6

richter (S. 158)

Erfolgskontrolle
Bedingungen
Keine.
Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
oenees - Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Maschinenkonstruktionslehre [BSc-MIT - B6]

Koordination: S. Matthiesen
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
7 Jedes Semester 2
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
2145179 Maschinenkonstruktionslehre | 3 W 3 S. Matthiesen
(CIW/NT/MIT/IP-M) (S. 332)
2146195 Maschinenkonstruktionslehre Il 4 S 4  S. Matthiesen

(CIWNT/MIT/IP-M) (S. 334)

Erfolgskontrolle
Die schriftliche Priifung mit theoretischen und konstruktiven Teil erstreckt sich Uber das Lehrgebiet der Maschinen-
konstruktionslehre | — II.

Bedingungen
Fir die Zulassung zur Prifung ist die erfolgreiche Teilnahme an Maschinenkonstruktionslehre | und Maschinenkon-
struktionslehre Il verpflichtend.

Qualifikationsziele
Die Studierenden sind fahig ...

» unbekannte Maschinenelemente in ihrer Funktion zu analysieren.

» Auslegungs- und Dimensionierungsvorschriften bei Baugruppen normgerecht anzuwenden.

» technische Probleme zu identifizieren und systematisch Lésungen erarbeiten und beurteilen.

» Problemldsungen in technischen Zeichnungen und CAD Modellierungen normgerecht darzustellen.

* lhnen gestellte Aufgaben vom zeitlichen und fachlichen Umfang einzuschatzen und eigenverantwortlich unter
den Teammitgliedern aufzuteilen.

die konstruktiven Prozessschritte der Produktentstehung anhand eines komplexen Systems zu synthetisieren.

Inhalt
Siehe detaillierte Beschreibungen zu Maschinenkonstruktionslehre | und II.

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Automatisierungstechnik [BSc-MIT - B7]

Koordination: A. Stahl
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
Fach:

ECTS-Punkte Zyklus Dauer
9

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
23157 Ubung - Systemdynamik und Rege- 2 S 3 S.Hohmann
lungstechnik (S. 562)
23109 Signale und Systeme (S. 487) 2/2 W 6 F Puente, F. Puente Ledn
23155 Systemdynamik und Regelungs- 2 S 3 M. Kluwe, S. Hohmann

technik (S. 531)

Erfolgskontrolle
Bedingungen
Keine.
Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Mechatronik und Produkte [BSc-MIT - B8]

Koordination: S. Matthiesen
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
11

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-

V/U/T verantwortliche
2110085 Betriebliche Produktionswirtschaft 4 S 5 K. Furmans, G. Lanza, F.
(S. 100) Schultmann, B. Deml

2145161 Mechatronische Systeme und Pro- 3 W 3.5 S. Matthiesen, S. Hohmann
dukte (S. 350)

2145162 Workshop Mechatronische Syste- 2 W 2.5 S. Matthiesen, S. Hohmann
me und Produkte (S. 618)

Erfolgskontrolle
Bedingungen
Keine.
Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Energie- und Elektrische Antriebstechnik (ETIT) [BSc-MIT - B-PE1]

Koordination: M. Doppelbauer
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
13.5
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
23324 Entwurf elektrischer Maschinen 3 W 4.5 M. Doppelbauer
(S.175)
23311 Praxis elektrischer Antriebe 3 S 4.5 M. Braun
(S. 435)
23391/23393 Elektroenergiesysteme (S. 160) 2/1 S 45 T. Leibfried

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)

B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

missen zwei (2) Hauptfacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elekirotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Bauelemente der Elektrotechnik (ETIT) [BSc-MIT - B-PE2]

Koordination: C. Koos
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
13.5
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/OIT verantwortliche

23704 Festkdrperelektronik (S. 199) 3 S 45 U. Lemmer
23206 Passive Bauelemente (S. 416) 3 W 45 E. Ivers-Tiffee
23456 Halbleiter-Bauelemente (S. 248) 2+1 W 45 C.Koos

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)

B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elektrotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Kommunikationstechnik (ETIT) [BSc-MIT - B-PE3]

Koordination: T. Zwick
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
15
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/OIT verantwortliche
23406 Grundlagen der Hochfrequenztech- 3 W 4.5 T Zwick
nik (S. 224)
23506 Nachrichtentechnik | (S. 380) 3/1 S 6 F Jondral

23505 + 23507 Wahrscheinlichkeitstheorie (S. 601) 3 W 45 F Jondral

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)

B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptfacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elektrotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE

2.1 Alle Module

Modul: Werkstoffe des Maschinenbaus (MACH) [BSc-MIT - B-PM1]

Koordination:
Studiengang:
Fach:

J. Schneider
BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

ECTS-Punkte Zyklus Dauer

9

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
2181555 Werkstoffkunde | fur ciw, vi, MIT 3 W J. Schneider
(S. 606)
2182562 Werkstoffkunde Il fur ciw, vt, MIT 3 S J. Schneider
(S. 607)
2174565 Experimentelles Praktikum in Werk- 2 M. Heilmaier, H. Seifert, K.

stoffkunde fur ciw, vt, phys, MIT
(S.182)

Weidenmann

Erfolgskontrolle
Bedingungen

Aus der Liste der Module
B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)
B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)
muissen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elekirotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele

Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Thermodynamik (MACH) [BSc-MIT - B-PM2]

Koordination: U. Maas
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
13.5
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
2165501 Technische Thermodynamik und 3 W 7 U.Maas
Warmedubertragung | (S. 544)
2153412  Strdomungslehre (S. 518) 4 W 7  B. Frohnapfel

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)

B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elektrotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt
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oenees - Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015 25



2 MODULE 2.1

Alle Module

Modul: Entwicklung und Konstruktion (MACH) [BSc-MIT - B-PM3]

Koordination: A. Albers
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
14
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
2145151 Maschinenkonstruktionslehre 11 4 W 4  A. Albers, N. Burkardt
(S. 336)
2146177 Maschinenkonstruktionslehre v 3 S 4  A. Albers, N. Burkardt
(S. 338)
2146190 Konstruktiver Leichtbau (S. 301) 2 S 4  A. Albers, N. Burkardt
2145154 MKL - Konstruieren im Team (3 + 4) 2 W/S 2 A.Albers, N. Burkardt

(S. 365)

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)
B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elektrotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des

Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Informatik (Technische Informatik) [BSc-MIT - B-PI1]

Koordination: W. Karl
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
12
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche

24576 Echtzeitsysteme (S. 140) 3/1 S 6 B. Hein, T. Langle, H. Wérn
24502 Rechnerorganisation (S. 465) 3/1/2 S 6 T. Asfour, J. Henkel, W. Karl,

Omer Terlemez

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)

B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elektrotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1

Alle Module

Modul: Informatik (Softwareentwicklung) [BSc-MIT - B-PI2]

Koordination: G. Snelting
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
12

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche

24518 Softwaretechnik | (S. 498) 6 S 6  W. Tichy, T. Karcher
24004 Programmieren (S. 447) 4 W 6 R. Reussner, G. Snelting

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)
B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-

facher aus dem Bereich der Elektrotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.
Qualifikationsziele
Inhalt
‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Informatik (Robotik) [BSc-MIT - B-PI3]

Koordination: T. Asfour
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
10
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
V/U/T verantwortliche
24152 Robotik | - Einflihrung in die Robotik 2 W 3 R. Dillmann, S. Schmidt-
(S. 471) Rohr
24151 Steuerungstechnik  fir  Roboter 2 W 3 H.Wbérn
(S. 509)
2400077 Mechano-Informatik in der Robotik 4 W 4 T. Asfour
(S. 349)

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module

B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)

B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)

mussen zwei (2) Hauptfacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elekirotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele
Inhalt
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2.1 Alle Module

Modul: Betriebswirtschaft (Wirtschaftswissenschaften) [BSc-MIT - B-PW1]

Koordination:
Studiengang:
Fach:

P. Gratzfeld
BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

ECTS-Punkte Zyklus Dauer

13

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
2530043 Einflhrung in das Operations Rese- 4 W 4,5 S. Nickel, O. Stein, K. Wald-
arch Il (S. 144) mann
2550040 EinfOhrungin das Operations Rese- 2/2/2 S 4,5 S. Nickel, O. Stein, K. Wald-
arch | (S. 143) mann
2600026 Betriebswirtschaftslehre:  Finanz- 2/0/2 W 4 M. Ruckes, M. Uhrig-

wirtschaft und Rechnungswesen
(S.103)

Homburg

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Aus der Liste der Module
B-PE1, B-PE2, B-PE3, B-PM1, B-PM2, B-PM3 (Hauptfach-Module)
B-PI1, B-PI2, B-PI3, B-PW1 (Nebenfach-Module)
muissen zwei (2) Hauptféacher und ein (1) Nebenfach ausgewahlt werden. Dabei muss eines (1) der beiden Haupt-
facher aus dem Bereich der Elekirotechnik und Informationstechnik (ETIT) und eines (1) aus dem Bereich des
Maschinenbau (MACH) kommen.

Qualifikationsziele

Inhalt
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Modul: Wahlbereich ETIT [BSc-MIT - B-W-ETIT]

Koordination: M. Doppelbauer, A. Stahl
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:
ECTS-Punkte Zyklus Dauer
13,5-23,5 2
Lehrveranstaltungen im Modul
Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
V/U/T verantwortliche
23447 + 23449 Advanced Radio Communications | 3 W 45 M. Younis
(S. 53)
23538 + 23540 Advanced Radio Communications 3 S 4,5 H. Jakel
Il (S. 54)
23064 Analyse und Entwurf multisensori-  2/0 S 3  G. Trommer, G. Trommer

eller Systeme (S. 60)

23537 + 23539 Angewandte Informationstheorie = 3+1 W 6 H. Jakel
(S. 63)
23416 Antennen und Mehrantennensyste-  3+1 W 6 T Zwick
me (S. 65)
23390 Aufbau und Betrieb von Leistungs-  2/0 S 3 M. Schéfer
transformatoren (S. 79)
23396 Automation in der Energietechnik  2/0 S 3 R. Eichler
(Netzleittechnik) (S. 91)
23160 Automatisierung ereignisdiskreter  2/0 S 3 M. Kluwe
und hybrider Systeme (S. 94)
23214 Batterie- und Brennstoffzellensys- 2 S 3  A. Weber
teme (S. 99)
23371/23373  Elektrische Energienetze (S. 156) 2/2 W 6 T Leibfried
23090 Bildauswertungsprinzipien der Na- 2 S 3 N.Link
vigation (S. 109)
23261 Bildgebende Verfahren in der Medi- 2 W 3  O.Dossel
zin 1 (S. 110)
23262 Bildgebende Verfahren in der Medi- 2 S 3  O. Dbossel, O. Dossel
zin 11 (S. 111)
23264 Bioelektrische Signale (S. 112) 2 S 3 G. Seemann, G. Seemann
23269 Biomedizinische Messtechnik | 2 W 3  W. Stork, A. Bolz
(S.113)
23270 Biomedizinische Messtechnik |l 2 S 3  W. Stork, A. Bolz
(S.114)
23678 Detektoren fir die Astronomie und 2 W 3 T Scherer
Raumfahrt (S. 132)
23683 + 23685 Design  digitaler ~ Schaltkreise 3 S 45 . Peric
(S. 129)
23664 + 23666 Design analoger  Schaltkreise 3 W 4,5 |. Peric
(S. 128)
23062 Einfihrung in die Flugfiihrung 2 S 3  A. Schéttl
(S. 147)
23474 Einflhrung in die Quantentheorie 3 W 45 G. Grau
fir Elektrotechniker mit Ubungen
(S.151)
23263 Electromagnetics and Numerical 3 W 4,5 O. Dossel
Calculation of Fields (S. 155)
23382 Elektrische Installationstechnik ~ 2/0 S 3 A Kihner
(S.157)
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2 MODULE 2.1 Alle Module
23746 Elektronische  Schaltungen  fur 2 S 3 R.Kling, W. Heering
Lichtquellen und Laser (S. 163)
23378 Elektronische Systeme und EMV 2 S 3 M. Sack
(S. 164)
23383 Energiewirtschaft (S. 171) 2 W 3  G. Weissmiiller
23356 Erzeugung elektrischer Energie  2/0 W 3  B. Hoferer
(S.178)
23466 + 23467 Field Propagation and Coherence 3 W 4,5 W. Freude
(S. 200)
23734 Grundlagen der Plasmatechnologie 2 S 3 R.Kling
(S. 232)
23608 + 23610 Hardware Modeling and Simulation 3 S 45 E. Sax
(S. 251)
23620 + 23623 Hardware/Software Codesign 3 W 45 O. Sander
(S. 255)
23619 + 23621 Hardware-Synthese und - 4 S 6 J.Becker
Optimierung (S. 253)
23319 Hochleistungsstromrichter (S. 261) 2 W 3 M. Braun
23419 + 23421 Hoch- und Hochstfrequenz- 3 W 4,5 T. Zwick
halbleiterschaltungen (S. 260)
23392/23394  Hochspannungspriftechnik 2/1 W 45 R. Badent
(S. 262)
23360/23362  Hochspannungstechnik | (S. 263) 2/1 W 45 R.Badent
23361/23363  Hochspannungstechnik Il (S. 264) 2/1 S 4,5 R. Badent
23476 Halbleitertechnologie und Quanten- 2 S 3 M. Walther
bauelemente (S. 249)
23445 Industrielle Mikrowellen- und Mate- 2 W 3 L. Feher
rialprozesstechnik (S. 276)
23144 Informationstechnik in der industri- 2 S 3 P Bort
ellen Automation (S. 283)
23688 + 23690 Integrierte Systeme und Schaltun- 3 W 4,5 M. Siegel
gen (S. 290)
23840 Laser Physics (S. 310) 2/1 W 4,5 M. Eichhorn
23347 Leistungselektronische  Systeme 3 W 4,5 B. Burger
fir regenerative Energiequellen
(S. 315)
23739 + 23741  Lichttechnik (S. 316) 3 W 4,5 C. Neumann
23729 Plasmastrahlungsquellen (S. 426) 3 W 4,5 R. Kling, W. Heering
23747 + 23749 Light and Display Engineering 3 W 4,5 R.Kling
(S.317)
23211 Materials and Devices in Electrical 2 W 3  A. Weber
Engineering (S. 342)
23184 + 23186 Methoden der Automatisierungs- 3 S 4,5 S. Hohmann
technik (S. 354)
23113 Methoden der Signalverarbeitung  3/1 W 6  Puente Ledn
(S. 355)
23625 Mikrosystemtechnik (S. 362) 2 w 3 S.Hey
23420 + 23422 Mikrowellenmesstechnik (S. 363) 3 S 4,5 M. Pauli
23448 Space-born Microwave Radiometry 2 S 3 H.SiB
- Advanced Methods and Applicati-
ons (S. 501)
23188 Modellbasierte  Pradiktivregelung 2 S 3 B. Pfeiffer
(S. 369)
23166 + 23168 Modellbildung und Identifikation 3 S 4,5 S.Hohmann
(S. 370)
23430 + 23431 Modern Radio Systems Enginee- 3 S 4,5 T. Zwick
ring (S. 374)
23548 + 23549 Multiratensysteme (S. 379) 3 W 4,5 H. Gockler
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23511 Nachrichtentechnik Il (S. 382) 3/1 W 4,5 H. Jékel, F. Jondral
23668 Nanoelektronik (S. 383) 2 S 3 M. Siegel
23743 Nanoplasmonik (S. 384) 2 W 3 H. Eisler
23173 Nichtlineare Regelungssysteme  2/0 S 3 M. Kluwe

(S. 392)
23289 Nuklearmedizin und nuklearmedizi- 1 wW 1,5 F Maul, H. Doerfel
nische Messtechnik | (S. 393)
23290 Nuklearmedizin und nuklearmedizi- 1 S 1,5 H. Doerfel, F. Maul
nische Messtechnik Il (S. 394)
23386 Numerische Feldberechnung in 2 S 3 B. Schaub
der Rechnergestltzten Produktent-
wicklung (S. 395)
23545 OFDM-basierte Ubertragungstech- 2 W 3 M. Schnell
niken (S. 404)
23740 Optische Technologien im Automo- 2 S 3 C.Neumann
bil (S. 410)
23464 + 23465 Optical Waveguides and Fibers 2 W 3 C. Koos
(S. 407)
23486 /23487  Optoelectronic Components 2/1 S 4,5 W. Freude
(S. 411)
23726 + 23728 Optoelektronik (S. 413) 3 S 4,5 U. Lemmer
23736 Optoelektronische Messtechnik 2 S 3 K. Trampert
(S. 414)
23716 Nanoscale Systems for Optoelec- 2 S 3 H. Eisler
tronics (S. 385)
23737 Photovoltaik (S. 418) 3 S 6 M. Powalla
23380 Photovoltaische Systemtechnik  2/0 S 3  Schmidt
(S. 419)
23709 Polymerelektronik/Plastic  Electro- 2 W 3 U.Lemmer
nics (S. 429)
23097 Pradiktive Fahrerassistenzsysteme 2 W 3 P.Knoll
(S. 433)
23069 Prinzipien der Sensorfusion in 2 W 3 J. Wendel
integrierten  Navigationssystemen
(S. 437)
23405 Radar  Systems Engineering 2 W 3  W. Wiesbeck
(S. 457)
23093 Raumfahrtelektronik und Teleme- 2 W 3  H. Kaltschmidt
trie (S. 458)
23060 Rechnergestiitzter Schaltungsent- 2 S 3 H. Wolf
wurf (S. 463)
23312 + 23314 Regelung elektrischer Antriebe 4 S 6 M. Braun
(S. 469)
23509 Satellitenkommunikation (S. 474) 2 W 3 F Jondral
23327 Schaltungstechnik in der Industrie- 2 W 3 A Liske
elektronik (S. 476)
23231 Sensoren (S. 483) 2 W 3  W. Menesklou
23240 Sensorsysteme (Integrierte 2 S 3  W. Wersing
Sensor-Aktor-Systeme) (S. 484)
23534 Signalverarbeitung in der Nachrich- ~ 2/0 S 3  H. Jékel
tentechnik (S. 489)
23611 Software Engineering (S. 495) 2 W 3 C. Reichmann
23510 Software Radio (S. 497) 2 S 3 F Jondral
23424 + 23426 Spaceborne SAR Remote Sensing 3 S 4,5 A. Moreira
(S. 502)
23547 Spectrum Management (S. 503) 2 W 3  D. Loffler
23330 Stromrichter - Steuerungstechnik 2 S 3 A Liske
(S. 520)
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23745
23171

23136
23682
23681
23676
23344
23606
23641
23642 + 23644
23546
23106
23717
23660
23505 + 23507
23411 + 23413
23543

23391/23393
23324

23311

23704
23206
23456
23406

23506
23321

Solar Energy (S. 500)
Stochastische Regelungssysteme
(S.510)

Storresistente Informationsiibertra-
gung (S. 512)

Superconducting  Materials  for
Energy Applications (S. 523)
Supraleitende Systeme der Ener-
gietechnik (S. 525)
Supraleitertechnologie (S. 526)
Systemanalyse und Betriebsver-
halten der Drehstrommaschine
(S. 529)

System-Analyse und  Entwurf
(S. 528)

Systementwurf unter industriellen
Randbedingungen (S. 533)
Systems Engineering for Automoti-
ve Electronics (S. 535)

Verfahren zur  Kanalcodierung
(S. 584)

Verteilte ereignisdiskrete Systeme
(S.591)

Visuelle Wahrnehmung im KFZ
(S. 596)

VLSI Technologie (S. 597)
Wahrscheinlichkeitstheorie (S. 601)
Wave Propagation and Radio
Channels for Mobile Communicati-
ons (S. 602)

Zweidimensionale Signale und Sys-
teme (S. 620)
Elektroenergiesysteme (S. 160)
Entwurf elektrischer Maschinen
(S.175)

Praxis elektrischer Antriebe
(S. 435)

Festkdrperelektronik (S. 199)
Passive Bauelemente (S. 416)
Halbleiter-Bauelemente (S. 248)
Grundlagen der Hochfrequenztech-
nik (S. 224)

Nachrichtentechnik | (S. 380)
Hybride und elektrische Fahrzeuge
(S. 268)

2/0

3/0
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4.5
4.5
4,5
4.5

4,5

B. Richards
M. Kluwe

K. Dostert

F. Grilli

B. Holzapfel
M. Noe

J. Becker

E. Sax

M. Nolle

J. Bortolazzi
B. Friedrichs
Puente Le6n
C. Neumann
M. Siegel

F. Jondral

T. Flgen

M. Tacke, M. Tacke, K. Litjen

T. Leibfried
M. Doppelbauer

M. Braun

U. Lemmer

E. Ivers-Tiffée
C. Koos

T. Zwick

F. Jondral
M. Doppelbauer, J. Richter
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Qualifikationsziele
Inhalt
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2.1 Alle Module

Modul: Wahlbereich MACH [BSc-MIT - B-W-MACH]

Koordination:
Studiengang:
Fach:

P. Gratzfeld

BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

ECTS-Punkte Zyklus Dauer

13,5-23,5

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche

2134150 Abgas- und Schmierdlanalyse am 2 S 4 M. Gohl
Verbrennungsmotor (S. 51)

2105012 Adaptive Regelungssysteme 2 W 4  G. Bretthauer
(S.52)

2154436 Aerothermodynamik (S. 55) 2 S 4 F Seiler

2145181 Angewandte Tribologie in der indus- 2 W 4  A. Albers, W. Burger
triellen Produktentwicklung (S. 64)

2113077 Antriebsstrang mobiler Arbeitsma- 3 W 4 M. Geimer, M. Scherer
schinen (S. 67)

2146180 Antriebssystemtechnik A: Fahrzeu- 2 S 4 A. Albers, S. Ott
gantriebstechnik (S. 68)

2145150 Antriebssystemtechnik B: Statio- 2 W 4 A Albers, S. Ott
nare Antriebssysteme (S. 69)

2117064 Anwendung der Technischen Logis- 2 W 4 M. Golder
tik am Beispiel moderner Krananla-
gen (S. 70)

2118089 Anwendung der Technischen Lo- 2 S 4 J.Foller
gistik in der Warensortier- und -
verteiltechnik (S. 71)

2182735 Anwendung héherer Programmier- 2 S 4 D. Weygand
sprachen im Maschinenbau (S. 72)

2110038 Arbeitsplanung, Simulation und Di-
gitale Fabrik (S. 73)

2110969 Arbeitstechniken im Maschinenbau 1 W 2 B.Deml
(Vorlesung in Englisch) (S. 75)

2109035 Arbeitswissenschaft |: Ergonomie 2 W 4 B. Deml
(S. 76)

2181740 Atomistische Simulation und Mole- 2 S 4 P Gumbsch, L. Pastewka
kulardynamik (S. 78)

2181741  Ubungen zu 'Atomistische Simulati- 2 S 0 D. Weygand, P. Gumbsch, L.
on und Molekulardynamik’ (S. 565) Pastewka

2118087 Ausgewahlte Anwendungen der 3 S 4 M. Mittwollen, Madzharov
Technischen Logistik (S. 80)

2118092 Ausgewahlte Kapitel aus der Ferti- 2 S 4 V. Schulze
gung (S. 81)

2170454 Ausgewahlte Kapitel der Luft- und 2 S 4 S. Wittig
Raumfahrttechnik | (S. 82)

2169486 Ausgewahlte Kapitel der Luft- und 2 W 4 8. Wittig
Raumfahrttechnik 11 (S. 84)

2143892 Ausgewahlte Kapitel der Optik und 2 W/S 4 T Mappes
Mikrooptik ~ fir Maschinenbauer
(S. 85)

2167541 Ausgewahlte Kapitel der Verbren- 2 W/S 4 U.Maas

nung (S. 86)
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2190411 Ausgewahlte Probleme der ange- 2 S 4 R.Dagan
wandten Reaktorphysik mit Ubun-
gen (S. 87)
2181745 Auslegung hochbelasteter Bauteile 2 W 4 J. Aktaa
(S. 88)
2113079 Auslegung mobiler Arbeitsmaschi- 2 W 4 M. Geimer, J. Siebert
nen (S. 89)
2146208 Auslegung und Optimierung von 2 S 4 E. Kirchner

Fahrzeuggetrieben (S. 90)

2150904 Automatisierte Produktionsanlagen 6 S 8 J. Fleischer
(S.92)
2106005 Automatisierungssysteme (S. 96) 2 S 4 M. Kaufmann
2113809 Automotive Engineering | (S. 97) 4 W 8 F Gauterin, M. GieBler
2115919 Bahnsystemtechnik (S. 98) 2 W/S 4 P Gratzfeld
2110085 Betriebliche Produktionswirtschaft 4 S 5 K. Furmans, G. Lanza, F

(S. 100) Schultmann, B. Deml

2133108 Betriebsstoffe fiir Verbrennungsmo- 2 W 4  B. Kehrwald
toren (S. 101)

2141864 BioMEMS-Mikrosystemtechnik 2 W 4 A. Guber
fir Life-Sciences und Medizin; |
(S.117)

2142883 BioMEMS-Mikrosystemtechnik 2 S 4 A Guber
for Life-Sciences und Medizin I
(S.115)

2142879 BioMEMS-Mikrosystemtechnik 2 S 4 A. Guber
fir Life-Sciences und Medizin |lI
(S.116)

2142140 Bionik fir Ingenieure und Naturwis- 2 S 4  H. Holscher
senschaftler (S. 118)

2114092 BUS-Steuerungen (S. 120) 2 S 4 M. Geimer

2130910 CFD in der Energietechnik (S. 121) 2 S 4 | Otic

2106014 Datenanalyse  fir Ingenieure 3 S 4  R. Mikut, M. Reischl

(S. 126)

2105016 Computational Intelligence (S. 122) 3 W 4 R. Mikut, W. Jakob, M.
Reischl

2114914 Die Eisenbahn im Verkehrsmarkt 2 S 4 P Gratzfeld
(S.133)

2153405 Differenzenverfahren zur numeri- 2 W 4  C. Glnther
schen Ldésung von thermischen
und fluid- dynamischen Problemen
(S. 134)

2137309 Digitale Regelungen (S. 135) 2 W 4 M. Knoop

2162207 Dynamik mechanischer Syste- 2 W 4  H. Hetzler
me mit tribologischen Kontakten
(S. 138)

2163111 Dynamik vom Kfz-Antriebsstrang 4 W 5 A. Fidlin
(S. 139)

3110041 Einflhrung in die Arbeitswissen- 2 S 4 B. Deml
schaft (S. 145)

2189903 Einfihrung in die Kernenergie 3 W 6 X.Cheng
(S. 148)

2105011 Einfihrung in die Mechatronik 3 w 6 G. Bretthauer, A. Albers
(S. 149)

2154430 Einfihrung in die Modellierung von 2 S 4  G. Schlffel
Raumfahrtsystemen (S. 150)

2162247 Einfihrung in nichtlineare Schwin- 4 S 7 A. Fidlin

gungen (S. 152)
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2162248

2114346

2117096

2117500

2170832

2129901

2130921

2149903

2106008

2154446

2113807

2114838

2113806

2114825

2113102

2113816
2114845

2138340
2114053

2183716

2143882

2149657
2154431

2154401

2114093
2169483
2190492
2154200
2134141
2114850

2174575
2149610

Ubungen zu Einfiihrung in nichtli-
neare Schwingungen (S. 566)
Elektrische Schienenfahrzeuge
(S. 159)

Elemente und Systeme der Techni-
schen Logistik (S. 165)
Energieeffiziente Intralogistiksyste-
me (mach und wiwi) (S. 167)
Energie- und Prozesstechnik fir
Wirtschaftsingenieure Il (S. 166)
Energiesysteme | - Regenerative
Energien (S. 169)

Energiesysteme 1l: Kernenergie
und Reaktortechnik (S. 170)
Entwicklungsprojekt zu Werkzeug-
maschinen und Handhabungstech-
nik (S. 173)

Ersatz menschlicher Organe durch
technische Systeme (S. 177)
Experimentelle Strémungsmecha-
nik (S. 181)

Fahreigenschaften von Kraftfahr-
zeugen | (S. 183)
Fahreigenschaften von Kraftfahr-
zeugen Il (S. 184)
Fahrzeugkomfort und
(S. 185)
Fahrzeugkomfort und -akustik |l
(S. 186)

Fahrzeugleichtbau - Strategien,
Konzepte, Werkstoffe (S. 187)
Fahrzeugmechatronik | (S. 189)
Fahrzeugreifen- und Raderentwick-
lung fir PKW (S. 190)
Fahrzeugsehen (S. 191)
Faserverstarkte Kunststoffe - Poly-
mere, Fasern, Halbzeuge, Verarbei-
tung (S. 192)

FEM Workshop -
(S. 195)
Fertigungsprozesse der Mikrosys-
temtechnik (S. 196)
Fertigungstechnik (S. 197)
Finite-Volumen-Methoden  (FVM)
zur Stromungsberechnung (S. 202)
Fluid-Festkdrper-Wechselwirkung
(S. 203)

Fluidtechnik (S. 204)
Fusionstechnologie A (S. 207)
Fusionstechnologie B (S. 208)
Gasdynamik (S. 209)

Gasmotoren (S. 210)
Gesamtfahrzeugbewertung im vir-
tuellen Fahrversuch (S. 212)
GieBereikunde (S. 213)

Globale Produktion und Logistik -
Teil 1: Globale Produktion (S. 214)

-akustik |

Stoffgesetze
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A. Fidlin, N.N.

P. Gratzfeld

M. Mittwollen, Madzharov
F. Schénung

C. Hofler, H. Wirbser

R. Dagan

A. Badea

J. Fleischer

C. Pylatiuk
J. Kriegseis
H. Unrau

H. Unrau

F. Gauterin
F. Gauterin
F. Henning

D. Ammon
G. Leister

C. Stiller, M. Lauer
F. Henning

K. Schulz, D. Weygand
K. Bade

V. Schulze, F. Zanger
C. Giinther

M. Mihlhausen

M. Geimer, M. Scherer
R. Stieglitz

R. Stieglitz

F. Magagnato

R. Golloch

B. Schick

C. Wilhelm
G. Lanza
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2149600

2181744

2130927

2113805

2114835

2193010

2134138

2105992

2137301

2141861

2142874

2181720

2190465

2117095

2165515

2166538

2166539

2133103

2134131

2153410

2113814

2114840

2113812

2114844

2113810

2114842

3122512

Globale Produktion und Logistik -
Teil 2: Globale Logistik (S. 216)
GréBeneffekte in mikro und nano-
strukturierten Materialien (S. 218)
Grundlagen der Energietechnik
(S. 220)

Grundlagen der Fahrzeugtechnik |
(S. 221)

Grundlagen der Fahrzeugtechnik Il
(S. 222)

Grundlagen der Herstellungsver-
fahren der Keramik und Pulverme-
tallurgie (S. 223)

Grundlagen der katalytischen Ab-
gasnachbehandlung bei Verbren-
nungsmotoren (S. 225)
Grundlagen der Medizin fir Inge-
nieure (S. 226)

Grundlagen der Mess- und Rege-
lungstechnik (S. 227)

Grundlagen der Mikrosystemtech-
nik | (S. 229)

Grundlagen der Mikrosystemtech-
nik 11 (S. 230)

Grundlagen der nichtlinearen Konti-
nuumsmechanik (S. 231)
Grundlagen der Reaktorsicherheit
far den Betrieb und den Ruckbau
von Kernkraftwerken (S. 234)
Grundlagen der technischen Logis-
tik (S. 235)

Grundlagen der technischen Ver-
brennung | (S. 236)

Grundlagen der technischen Ver-
brennung Il (S. 237)

Ubung zu Grundlagen der techni-
schen Verbrennung Il (S. 564)
Grundlagen des Verbrennungsmo-
tors 1 (S. 239)

Grundlagen des Verbrennungsmo-
tors 1l (S. 240)

Grundlagen und Anwendungen der
optischen  Strdmungsmesstechnik
(S. 241)

Grundlagen zur Konstruktion von
Kraftfahrzeugaufbauten | (S. 242)
Grundlagen zur Konstruktion von
Kraftfahrzeugaufbauten Il (S. 243)
Grundsatze der Nutzfahrzeugent-
wicklung | (S. 244)

Grundsatze der Nutzfahrzeugent-
wicklung Il (S. 245)

Grundsétze der PKW-Entwicklung |
(S. 246)

Grundsatze der PKW-Entwicklung
Il (S. 247)

Heat and Mass Transfer (S. 257)

= = =

=

K. Furmans

P. Gumbsch, D. Weygand, P.
Gruber, M. Dienwiebel

A. Badea

F. Gauterin, H. Unrau

F. Gauterin, H. Unrau

R. Oberacker

E. Lox

C. Pylatiuk
C. Stiller
A. Guber
A. Guber
M. Kamlah

V. Sanchez-Espinoza

M. Mittwollen, Madzharov
U. Maas

U. Maas

U. Maas

H. Kubach, T. Koch

H. Kubach, T. Koch

F. Seiler

H. Bardehle
H. Bardehle
J. Zlrn

J. Zirn

R. Frech

R. Frech

H. Bockhorn
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2183721

2157432

2158105

2154437

2153425
2109042

2110037

2121390

2121391

2118094

2105022

2115916

2130973

2145156

2150660

2190490

3118031
2118183
2125757
2174571
2146190
2161214
2169452
2170463
2118097
2182642
2145184

2118078

2118085

2117056

High  Performance
(S. 259)
Hydraulische Strémungsmaschinen
I (S. 270)

Hydraulische Strémungsmaschinen
Il (S.272)

Hydrodynamische Stabilitat: Von
der Ordnung zum Chaos (S. 273)
Industrieaerodynamik (S. 274)
Industrielle Fertigungswirtschaft
(S. 275)

Industrieller Arbeits- und Umwelt-
schutz (S. 278)
Informatik im
(S. 280)
Ubungen zu Informatik im Maschi-
nenbau (S. 567)
Informationssysteme in Logistik
und Supply Chain Management
(S. 281)

Informationsverarbeitung in mecha-
tronischen Systemen (S. 284)
Innovationsworkshop:  Mobilitats-
konzepte fiir das Jahr 2050 (S. 285)

Computing

Maschinenbau

Innovative  nukleare  Systeme
(S. 286)
Integrierte Produktentwicklung
(S. 287)
Integrierte Produktionsplanung
(S. 288)

Introduction to Neutron Cross Sec-
tion Theory and Nuclear Data Ge-
neration (S. 291)

Introduction to Production Operati-
ons Management (S. 292)
IT-Grundlagen der Logistik (S. 293)
Keramik-Grundlagen (S. 297)
Konstruieren mit Polymerwerkstof-
fen (S. 300)

Konstruktiver Leichtbau (S. 301)
Kontinuumsschwingungen (S. 302)
Kraft- und Warmewirtschaft
(S. 305)

Kuhlung thermisch hochbelasteter
Gasturbinenkomponenten (S. 306)
Lager- und Distributionssysteme
(S. 308)
Lasereinsatz
(S.312)
Leadership and Management De-
velopment (S. 314)

Logistik - Aufbau, Gestaltung und
Steuerung von Logistiksystemen
(S. 320)

Logistik in der Automobilindustrie
(Automotive Logistics) (S. 321)
Logistiksysteme auf Flughafen
(mach und wiwi) (S. 322)

im  Automobilbau

n ==

= =

0w =Snn nO=on

w

= »w

B. Nestler, M. Selzer
M. Gabi

S. Caglar, M. Gabi
A. Class

T. Breitling
S. Diirrschnabel

R. von Kiparski
J. Ovtcharova, S. Rogalski
J. Ovtcharova

C. Kilger

M. Kaufmann

P. Gratzfeld

X. Cheng

A. Albers

G. Lanza

R. Dagan

K. Furmans, F. Schultmann,
B. Deml, S. Peters

F. Thomas

M. Hoffmann

M. Liedel

A. Albers, N. Burkardt
H. Hetzler

H. Bauer

H. Bauer, A. Schulz
M. Schwab, J. Weiblen
J. Schneider

A. Ploch

K. Furmans

K. Furmans

A. Richter
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2137308
2153429
2110017

2161224
2161225

2162220
2185000

2117051

2149669

2162241

2162242

2154432

2154433

2165525

2117059

2173580

2181710

2138326
2174599

2174598

2134134

2142884

2142881
2183702

2114073
2134139
2167523
2183703

2158206

2105024

2134137

Machine Vision (S. 324)
Magnetohydrodynamik (S. 325)
Management- und Flhrungstechni-
ken (S. 327)

Maschinendynamik (S. 330)
Ubungen zu Maschinendynamik
(S. 568)

Maschinendynamik Il (S. 331)
Maschinen und Prozesse (S. 329)

Materialfluss in Logistiksystemen
(mach und wiwi) (S. 340)
Materialien und Prozesse flr den
Karosserieleichtbau in der Automo-
bilindustrie (S. 341)

Mathematische = Methoden  der
Schwingungslehre (S. 343)
Ubungen zu Mathematische Metho-
den der Schwingungslehre (S. 569)
Mathematische Methoden der Stré-
mungslehre (S. 344)

Ubungen zu Mathematische Metho-
den der Strémungslehre (S. 570)
Mathematische Modelle und Me-
thoden der Theorie der Verbren-
nung (S. 345)

Mathematische Modelle und Me-
thoden fir Produktionssysteme
(S. 346)

Mechanik und Festigkeitslehre von
Kunststoffen (S. 347)

Mechanik  von  Mikrosystemen
(S. 348)

Messtechnik Il (S. 352)

Ubungen zur Vorlesung ,Metalle*
(S.577)

Metalle (S. 353)

Methoden zur Analyse der motori-
schen Verbrennung (S. 356)
Microoptics and Lithography
(S. 357)

Mikroaktorik (S. 358)
Mikrostruktursimulation (S. 360)

Mobile Arbeitsmaschinen (S. 366)
Modellbasierte Applikation (S. 368)
Modellierung thermodynamischer
Prozesse (S. 371)
Modellierung und
(S. 372)
Modellierung und Simulation in der
Energieversorgung von Geb&uden
(S. 373)
Moderne
(S. 375)
Motorenmesstechnik (S. 376)

Simulation

Regelungskonzepte |

NN A

ns=

=
5=

= =

w »w »w vwn S = S

gmw sSw

W/S

C. Stiller, M. Lauer
L. Blhler
H. Hatzl

C. Proppe
C. Proppe

C. Proppe

H. Kubach, M. Gabi, H. Bau-
er, U. Maas

K. Furmans

D. Steegmdller, S. Kienzle

W. Seemann

W. Seemann, B. Wiegert
A. Class, B. Frohnapfel
A. Class, B. Frohnapfel

V. Bykov, U. Maas

K. Furmans, J. Stoll

B. Graf von Bernstorff
P. Gruber, C. Greiner

C. Stiller
M. Heilmaier

M. Heilmaier, K. von Klinski-
Wetzel

U. Wagner

T. Mappes

M. Kohl

A. August, B. Nestler, D.
Weygand

M. Geimer

F. Kirschbaum

R. Schief3l, U. Maas

B. Nestler, P. Gumbsch

F. Schmidt

L. Groll

S. Bernhardt
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2143876

2181712

2141865

2189473

2157441

2130934

2169458

2153449

2147161

2181612

2189906

2142890

2109034
2122376
2121366
2173590
2174596
3146023
2121350
2121351
2109028

2110028

2110032

2123364

2113072

2115995

Nanotechnologie  mit  Clustern
(S. 386)

Nanotribologie und -mechanik
(S. 387)

Neue Aktoren und Sensoren
(S. 390)

Neutronenphysik fir Kern- und Fu-
sionsreaktoren (S. 391)
Numerische Methoden in der Stré-
mungstechnik (S. 398)

Numerische  Modellierung  von
Mehrphasenstromungen (S. 399)
Numerische Simulation reagie-
render Zweiphasenstrémungen
(S. 400)

Numerische Simulation turbulenter
Strémungen (S. 401)

Patente und Patentstrategien in in-
novativen Unternehmen (S. 417)
Physikalische Grundlagen der La-
sertechnik (S. 422)

Physikalische  und  chemische
Grundlagen der Kernenergie im
Hinblick auf Reaktorstorfalle und
nukleare Entsorgung (S. 424)
Physik flr Ingenieure (S. 421)

Planung von Montagesystemen
(S. 425)

PLM fir mechatronische Produkt-
entwicklung (S. 427)

PLM in der Fertigungsindustrie
(S. 428)

Polymerengineering | (S. 430)
Polymerengineering Il (S. 431)
Product Development - Design Pro-
cess (S. 438)

Product Lifecycle Management
(S. 439)

Ubungen zu Product Lifecycle Ma-
nagement (S. 571)
Produktionsmanagement |: Grund-
lagen (S. 443)
Produktionsmanagement II: Aus-
gewahlte Methoden & Werkzeuge
(S. 444)
Produktionsplanung
steuerung (S. 445)
Produkt-, Prozess- und Ressour-
cenintegration in der Fahrzeugent-
stehung (PPR) (S. 441)
Projektierung und  Entwicklung
Olhydraulischer  Antriebssysteme
(S. 450)

Projektmanagement im Schienen-
fahrzeugbau (S. 451)

und -

W/S

= = =

nnz =

= = =

J. Gspann

M. Dienwiebel, H. Hélscher
M. Kohl, M. Sommer

U. Fischer

F. Magagnato

M. Wérner

R. Koch

G. Groétzbach
F. Zacharias
J. Schneider

R. Dagan, Dr. Volker Metz

P. Gumbsch, A. Nesterov-
Mdaller, D. Weygand, T.
Foértsch

E. Haller

M. Eigner

G. Meier

P. Elsner

P. Elsner

A. Albers, N. Burkardt

J. Ovtcharova

J. Ovtcharova, Mitarbeiter

P. Stock

P. Stock

A. Rinn

S. Mbang

G. Geerling, I. Ays

P. Gratzfeld
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2145182 Projektmanagement in globalen 2 W 4 P Gutzmer
Produktentwicklungsstrukturen
(S. 452)

2126749 Pulvermetallurgische Hochleis- 2 S 4  R. Oberacker
tungswerkstoffe (S. 453)

2149667 Qualitdtsmanagement (S. 454) 2 W 4 G.lLanza

2118090 Quantitatives Risikomanagement 4 S 6 A. Cardeneo
von Logistiksystemen (S. 456)

2189465 Reaktorsicherheit 1: Grundlagen 2 S 4 V. Sanchez-Espinoza
(S. 459)

2162246 Rechnergestitzte Dynamik (S. 460) 2 S 4 C. Proppe

2162256 Rechnergestitzte Fahrzeugdyna- 2 S 4  C. Proppe
mik (S. 461)

2162216 Rechnergestitzte Mehrkérperdy- 2 S 4 W. Seemann
namik (S. 462)

2122387 Rechnerintegrierte Planung neuer 2 S 4 R. Klager
Produkte (S. 464)

2121392 Rechnerpraktikum zu Informatik im 2 W 0 J. Ovicharova
Maschinenbau (S. 466)

2166543 Reduktionsmethoden fiir die Model- 2 S 4 V. Bykov, U. Maas
lierung und Simulation von Verbren-
nungsprozessen (S. 468)

2115996 Schienenfahrzeugtechnik (S. 477) 2 W/S 4 P Gratzfeld

2173565 SchweiBtechnik | (S. 478) 1 W 2 B. Spies

2174570 SchweiBtechnik Il (S. 480) 1 S 2 B. Spies

2173585 Schwingfestigkeit metallischer 2 W 4 K. Lang
Werkstoffe (S. 482)

2117061 Sicherheitstechnik (S. 486) 2 W 4 H.Kany

2114095 Simulation gekoppelter Systeme 4 S 4 M. Geimer
(S. 490)

2185264 Simulation im Produktentstehungs- 2 W 4 T Bohlke
prozess (S. 491)

2149605 Simulation von Produktionssyste- 4 W 5 K. Furmans, V. Schulze, P.
men und -prozessen (S. 492) Stock

2154044 Skalierungsgesetze  der  Stro- 2 S 4 L. Buhler
mungsmechanik (S. 494)

2163113  Stabilitatstheorie (S. 506) 4 W 6 A. Fidlin

2150683 Steuerungstechnik (S. 507) 2 S 4  C. Génnheimer

2146198 Strategische Potenzialfindung zur 2 S 4 A Siebe
Entwicklung innovativer Produkte
(S.514)

2154407 Strdmungen in rotierenden Syste- 2 S 4  R. Bohning
men (S. 515)

2153406 Strdmungen mit chemischen Reak- 2 W 4 A Class
tionen (S. 516)

2189910 Strémungen und Warmedbertra- 2 W 4 X.Cheng
gung in der Energietechnik (S. 517)

2153412  Strédmungslehre (S. 518) 4 W 7  B. Frohnapfel

2126775 Strukturkeramiken (S. 522) 2 S 4 M. Hoffmann

2125763 Struktur- und  Phasenanalyse 2 W 4 S.Wagner
(S. 521)

2117062 Supply chain management (mach 4 W 6 K. Alicke
und wiwi) (S. 524)

2146192 Sustainable Product Engineering 2 S 4 K. Ziegahn
(S.527)

2158107 Technische Akustik (S. 536) 2 S 4 M. Gabi

2106002 Technische Informatik (S. 537) 3 S 4  G. Bretthauer
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2121001

2161212

2161213

2165501

2166526

2166527

2146179

2174579

2189904
2157445

2169472
2169453

2170476
2113080
2181114
2170478
2169462

2150681
2190499

2167048
2138336

2181715

2181711

2149655
2121352
2121353

2122378
2166534
2189907

2161219
2174586
2174574

2181555

Technische Informationssysteme
(S. 538)
Technische Schwingungslehre
(S. 543)

Ubungen zu Technische Schwin-
gungslehre (S. 572)

Technische Thermodynamik und
Warmetbertragung | (S. 544)
Technische Thermodynamik und
Warmedlbertragung Il (S. 545)
Ubungen zu Technische Thermo-
dynamik und Warmeulbertragung Il
(S.573)

Technisches Design in der Produkt-
entwicklung (S. 546)
Technologie  der
(S. 547)

Ten lectures on turbulence (S. 549)
Thermische Absicherung Gesamt-
fahrzeug - CAE-Methoden (S. 551)
Thermische Solarenergie (S. 552)

Stahlbauteile

Thermische  Turbomaschinen |
(S. 554)
Thermische Turbomaschinen I
(S. 555)

Traktoren (S. 556)

Tribologie (S. 557)
Turbinen-Luftstrahl-Triebwerke

(S. 559)

Turbinen und Verdichterkonstruktio-
nen (S. 558)

Umformtechnik (S. 578)
Vakuumtechnik und Tritiumbrenn-
stoftkreislauf (S. 582)
Verbrennungsdiagnostik (S. 583)
Verhaltensgenerierung fir Fahrzeu-
ge (S. 586)

Versagensverhalten von Konstruk-
tionswerkstoffen: Ermidung und
Kriechen (S. 587)
Versagensverhalten von Konstruk-
tionswerkstoffen: Verformung und
Bruch (S. 589)

Verzahntechnik (S. 592)

Virtual Engineering | (S. 594)
Ubungen zu Virtual Engineering |
(S.574)

Virtual Engineering Il (S. 595)
Warmepumpen (S. 599)
Warmeulbergang in Kernreaktoren
(S. 600)

Wellenausbreitung (S. 603)
Werkstoffanalytik (S. 604)
Werkstoffe fir den
(S. 605)

Werkstoffkunde | fir ciw, vt, MIT
(S. 606)

Leichtbau

= = =
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J. Ovtcharova
A. Fidlin
A. Fidlin
U. Maas
U. Maas

U. Maas

M. Schmid
V. Schulze

|. Otic
H. Reister

R. Stieglitz
H. Bauer

H. Bauer

M. Kremmer
M. Scherge, M. Dienwiebel
H. Bauer, A. Schulz

H. Bauer, A. Schulz

T. Herlan

C. Day, B. Bornschein, D. De-
mange

R. SchieBl, U. Maas

C. Stiller, M. Werling

O. Kraft, P. Gumbsch, P. Gru-
ber

P. Gumbsch, O. Kraft, D.
Weygand

M. Klaiber
J. Ovicharova
J. Ovtcharova, Mitarbeiter

J. Ovtcharova
H. Wirbser, U. Maas
X. Cheng

W. Seemann
J. Gibmeier
K. Weidenmann

J. Schneider

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
s Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015

44



2 MODULE

2.1 Alle Module

2182562

2173553
2182740

2149902

2181738

2181739

2162231

2174565

2145151

2146177

2145154

Werkstoffkunde Il far ciw, vt, MIT

(S. 607)
Werkstoffkunde 1l (S. 608)
Werkstoffmodellierung: verset-

zungsbasierte Plastizitat (S. 609)
Werkzeugmaschinen und Handha-
bungstechnik (S. 610)
Wissenschaftliches Programmieren
flr Ingenieure (S. 612)

Ubungen zu Wissenschaftliches
Programmieren  flir  Ingenieure
(S. 575)

Technische Mechanik IV (S. 542)
Experimentelles Praktikum in Werk-
stoffkunde fur ciw, vt, phys, MIT
(S.182)
Maschinenkonstruktionslehre 11
(S. 336)
Maschinenkonstruktionslehre IV
(S. 338)

MKL - Konstruieren im Team (3 + 4)
(S. 365)

N O

n=

= = =

W/S

A 00

w o

J. Schneider

M. Heilmaier
D. Weygand

J. Fleischer

D. Weygand, P. Gumbsch

D. Weygand

W. Seemann, Assistenten
M. Heilmaier, H. Seifert, K.
Weidenmann

A. Albers, N. Burkardt

A. Albers, N. Burkardt

A. Albers, N. Burkardt

Erfolgskontrolle

Bedingungen

Folgende Facher aus der Fakultat fir Maschinenbau sind fir den Wahlbereich im Bachelor ausgeschlossen:

- Modellbildung und Simulation (2185227)
- Produktentstehung — Fertigungs- und Werkstofftechnik (2150510)

- Produktentstehung — Entwicklungsmethodik (2146176)

Qualifikationsziele

Inhalt
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Modul: Wahlbereich INF [BSc-MIT - B-W-INF]

Koordination:
Studiengang:
Fach:

P. Gratzfeld
BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

ECTS-Punkte Zyklus Dauer

13,5-23,5

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
\Vag verantwortliche
24001 Grundbegriffe der Informatik  2/1/2 W 4 T. Worsch
(S.219)
24500  Algorithmen I (S. 57) 3/1/2 S 6 P Sanders, H. Meyerhenke,
D. Hofheinz
24079  Algorithmen Il (S. 59) 3/1 W 6 D.Wagner, P. Sanders
24502  Rechnerorganisation (S. 465) 3/1/2 S 6 T. Asfour, J. Henkel, W. Karl,
Omer Terlemez
24007  Digitaltechnik und Entwurfsverfah-  3/1/2 W 6 M. Tahoori, T. Asfour, J. Hen-
ren (S. 137) kel, W. Karl, Omer Terlemez
24518  Softwaretechnik | (S. 498) 6 S 6  W. Tichy, T. Karcher
24076  Softwaretechnik Il (S. 499) 3/1 W 6 R.Reussner, W. Tichy, A. Ko-
ziolek
24009  Betriebssysteme (S. 102) 31 W 6 F Bellosa
24005  Theoretische Grundlagen der Infor-  3/1/2 W 6 J. Miller-Quade, D. Wagner
matik (S. 550)
24516  Datenbanksysteme (S. 127) 2/1 S 4 K.Bbéhm
24030  Programmierparadigmen (S. 449) 3/1 W 6  G. Snelting, R. Reussner
24576  Echtzeitsysteme (S. 140) 3/1 S 6 B.Hein, T. Langle, H. Worn
24086  Formale Systeme (S. 205) 3/2 W 6  B. Beckert, P. Schmitt
24519  Einfiihrung in Rechnernetze  2/1 S 4 M. Beigl, M. Zitterbart
(S. 154)
24572  Kognitive Systeme (S. 299) 3/1 S 6 R. Dillmann, A. Waibel
24016  Offentliches Recht | - Grundlagen  2/0 w 3 G. Sydow
(S. 402)
24012  BGB fir Anfanger (S. 107) 4/0 W 4  T. Dreier, O. Knéfel
2577900 Unternehmensfihrung und Strate-  2/0 S 3.5 H. Lindstadt
gisches Management (S. 581)
24151 Steuerungstechnik  fiir  Roboter 2 W 3  H.Wbérn
(S. 509)
24128  Telematik (S. 548) 3 W 6 M. Zitterbart
24570 Rechnerstrukturen (S. 467) 3/1 S 6 J. Henkel, W. Karl
24081 Computergrafik (S. 123) 4 W 6  C. Dachsbacher
24149  [IT-Sicherheitsmanagement fur ver-  2/1 W 5 H. Hartenstein
netzte Systeme (S. 295)
24143  Optimierung und Synthese Einge- 2 W 3  J. Henkel
betteter Systeme (ES1) (S. 409)
24106 Entwurf und Architekturen far Ein- 2 w 3  J. Henkel
gebettete Systeme (ES2) (S. 176)
24117  Heterogene parallele Rechensyste- 2 W 3 W.Karl
me (S. 258)
24600  Multiinguale  Mensch-Maschine- 4 S 6 T Schultz, F. Putze
Kommunikation (S. 377)
24105  Biosignale und Benutzerschnittstel- 4 W 6 T Schultz, C. Herff, D. Heger

len (S. 119)
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24132
24601

24175
24122
24011
24520

2600024

2600026

2540508
2540522
2540520
2595466
2590452
2540454

01874

2540498

2581950

2581960

2581996

2577902

2581010

2581005

2581959
24103

24127
01335

24941
24688
24612
24681
24643
24614

24672
24626

Multimediakommunikation (S. 378)
Netzsicherheit: Architekturen und
Protokolle (S. 389)

Geometrische Optimierung (S. 211)
Netze und Punktwolken (S. 388)
Handels- und Gesellschaftsrecht
(S. 250)

Offentliches Recht I - Offentliches
Wirtschaftsrecht (S. 403)
Betriebswirtschaftslehre: Pro-
duktionswirtschaft und Marketing
(S. 105)

Betriebswirtschaftslehre:  Finanz-
wirtschaft und Rechnungswesen
(S.103)

Customer Relationship Manage-
ment (S. 124)

Analytisches CRM (S. 61)
Operatives CRM (S. 405)
eServices (S. 179)

Management of Business Networks
(S. 326)

eFinance: Informationswirtschaft
fir den Wertpapierhandel (S. 142)
Numerische Mathematik flir die
Fachrichtungen Informatik und In-
genieurwesen (S. 397)
Spezialveranstaltung Informations-
wirtschaft (S. 504)
Grundlagen der
schaft (S. 233)
Produktion  und
(S. 442)

Logistics and Supply Chain Mana-
gement (S. 319)
Organisationsmanagement

(S. 415)

Einflhrung in die Energiewirtschaft
(S. 146)

Unternehmensfihrung in der Ener-
giewirtschaft (S. 580)
Energiepolitik (S. 168)

Design und Evaluation innovativer
Benutzerschnittstellen (S. 131)
Power Management (S. 432)
Grundlagen der Wahrscheinlich-
keitstheorie und Statistik fir Studie-
rende der Informatik (S. 238)
Sicherheit (S. 485)
Mikroprozessoren | (S. 359)
Kognitive Modellierung (S. 298)
Robotik in der Medizin (S. 473)
Mobilkommunikation (S. 367)
Algorithmen flr planare Graphen
(S. 56)

Low Power Design (S. 323)

Kurven und Flachen im CAD
(S.307)

Produktionswirt-

Nachhaltigkeit

2/0
2/0

NN

2/0

2/0

2/0/2

2/0/2

2/
21
2/1
2/
2/
21

2/1

2/2

2/0

2/0

2/0

2/2

2/0

2/0

2/

31

2/0
21

4/2

=22 »n=

w

=

w = =Snsonm

W/S

= 0 0o o = =

§§mmmm

W/S

4,5
4,5
4,5
4,5
4,5
4,5

4,5

4,5
55
3,5
3,5
3.5
55
3,5

3,5

4,5

AP WWWo®

O w

R. Bless, M. Zitterbart
M. Schéller

H. Prautzsch
H. Prautzsch
Z. (ZAR), O. Knofel

G. Sydow

M. Ruckes, W. Fichtner, M.
Klarmann, Th. Litzkendorf,
F. Schultmann

M. Ruckes, M.
Homburg

Uhrig-

A. Geyer-Schulz
A. Geyer-Schulz
A. Geyer-Schulz

C. Weinhardt, H. Fromm
C. Weinhardt

C. Weinhardt

C. Wieners, Neul3, Rieder

C. Weinhardt
F. Schultmann
M. Fréhling
M. Wiens

H. Lindstadt
W. Fichtner
H. Villis

M. Wietschel

T. Schultz, F. Putze, M. Geor-
gi

F. Bellosa

N. Henze, D. Hug

D. Hofheinz

W. Karl

T. Schultz, F. Putze

J. Raczkowsky, Raczkowsky
O. Waldhorst, M. Zitterbart
D. Wagner

J. Henkel
H. Prautzsch
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tik (S. 472)

2 MODULE 2.1 Alle Module
24504  BGB fur Fortgeschrittene (S. 108) 2/0 S 3 T Dreier
2581012 Renewable Energy — Resources, 2/0 W 3,5 R. McKenna
Technology and Economics
(S. 470)
24004  Programmieren (S. 447) 4 w 6 R. Reussner, G. Snelting
24152  Robotik | - Einflhrung in die Robotik 2 w 3 R. Dillmann, S. Schmidt-
(S.471) Rohr
2400077 Mechano-Informatik in der Robotik 4 W 4 T. Asfour
(S. 349)
2530043 Einflhrung in das Operations Rese- 4 W 4,5 S. Nickel, O. Stein, K. Wald-
arch Il (S. 144) mann
2550040 EinfGhrungin das Operations Rese- 2/2/2 S 4,5 S. Nickel, O. Stein, K. Wald-
arch | (S. 143) mann
24635 Robotik 11l - Sensoren in der Robo- 2 S 3 R. Dillmann, MeiBner, Gon-

zalez, Aguirre

Erfolgskontrolle

Bedingungen
Keine.

Qualifikationsziele

Inhalt
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Modul: Schlusselqualifikationen [BSc-MIT - B-SQ]

Koordination: M. Doppelbauer
Studiengang: BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)

Fach:

ECTS-Punkte Zyklus Dauer
6

Lehrveranstaltungen im Modul

Nr. Lehrveranstaltung SWS Sem. LP Lehrveranstaltungs-
v/UIT verantwortliche
23901 Workshop Elektrotechnik und Infor- 1 1.5 T. Zwick
mationstechnik | (S. 613)
23902  Workshop Elektrotechnik und Infor- 1 1.5 T. Zwick

2145166 Kooperation in interdisziplindren 2  S. Matthiesen, S. Hohmann
Teams (S. 303)
2146197 Workshop  Maschinenkonstrukti- 1

onslehre Il (ciw/VT/MIT) (S. 617)

W

S
mationstechnik Il (S. 615)

W

S

1 S. Matthiesen

Erfolgskontrolle
siehe Teilmodulbeschreibungen

Bedingungen
Keine.

Qualifikationsziele
Die Studierenden kénnen nach Abschluss des Moduls Schliisselqualifikationen:

1.

10.

Arbeitsschritte, Vorhaben und Ziele bestimmen und koordinieren, systematisch und zielgerichtet vorgehen,
Prioritaten setzen, Unwesentliches erkennen sowie die Machbarkeit einer Aufgabe einschétzen

Methoden zur Planung einer konkreten Aufgabe unter vorgegebenen Rahmenbedingungen ziel- und ressour-
cenorientiert beschreiben und anwenden,

Methoden fir die wissenschaftliche Recherche und Auswahl von Fachinformationen nach vorher festgelegten
Kriterien der Qualitat beschreiben und diese auf vorgegebene Probleme aus dem Maschinenbau anwenden,

die Qualitat einer Literaturstelle fachgerecht bewerten,
empirische Methoden fir den Maschinenbau erdrtern und an ausgewahlten Beispielen anwenden,

Fachinformationen in klarer, lesbarer und liberzeugend argumentierter Weise in verschiedenen Darstellungs-
formen (z.B. Poster, Exposé, Abstract, Bachelorarbeit) schriftlich darstellen und angemessen grafisch visua-
lisieren (z.B. Konstruktionszeichnungen, Ablaufdiagramme),

die inhaltliche Qualitat eines wissenschaftlichen Textes oder Posters beurteilen,
Fachinhalte Uberzeugend und ansprechend prasentieren und verteidigen,

in einem heterogenen Team aufgabenorientiert arbeiten, etwaige Konflikte selbststandig bewaltigen und I6sen
sowie Verantwortung Obernehmen fir sich und andere,

im Team sachlich zielgerichtet und zwischenmenschlich konstruktiv kommunizieren, eigene Interessen vertre-
ten, die Interessen anderer in eigenen Worten wiedergeben und beriicksichtigen sowie den Gesprachsverlauf
erfolgreich gestalten.
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2 MODULE 2.1 Alle Module

Inhalt

Das Modul B-SQ ist mit 6 Leistungspunkten gemaf Studienplan fest vorgegeben. 3 LP werden durch die Teilnah-
me an den Veranstaltungen Workshop Elektrotechnik und Informationstechnik | + 1l und 3 LP werden durch die
Teilnahme an der Veranstaltung Kooperation in interdisziplindren Teams erbracht.

Weitere Schliisselqualifikationen kénnen als Zusatzleistungen erbracht werden.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN

3 Lehrveranstaltungen
3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Abgas- und Schmierélanalyse am Verbrennungsmotor [2134150]

Koordinatoren: M. Gohl
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle
Hérerschein oder Méglichkeit einer miindlichen Prifung, Dauer 25 min., keine Hilfsmittel

Bedingungen
keine

Empfehlungen
Kenntnisse im Bereich Fahrzeug- bzw. Motorentechnik sowie Messtechnik sind von Vorteil.

Lernziele

Die Studenten kénnen die Herausforderungen durch aktuelle Emissionsvorschriften bei der Motorenentwicklung
darstellen. Sie kénnen die grundlegenden Prinzipien der Messtechniken und die Verfahren zur Analyse von Ab-
gaskomponenten und Bestandteilen von Motorélen benennen und erklaren. Hiermit sind sie in der Lage zwischen
verschiedenen Methoden fiir eine Messaufgabe auszuwéhlen und die Ergebnisse entsprechend zu interpretieren.

Inhalt

Die Studenten befassen sich mit dem Einsatz unterschiedlicher Messtechniken im Bereich der Abgas- und
Schmierblanalyse. Dabei werden die Funktionsprinzipien der Systeme sowie deren Einsatzgebiete in der Moto-
renentwicklung vermittelt. Neben einem allgemeinen Uberblick iiber Standard-Applikationen werden aktuelle spe-
zifische Entwicklungs- und Forschungsaktivitédten vorgestellt.

Medien
Vorlesung mit Powerpointfolien

Literatur
Die Vorlesungsunterlagen werden vor jeder Veranstaltung an die Studenten verteilt.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Adaptive Regelungssysteme [2105012]

Koordinatoren: G. Bretthauer
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Wintersemester de

Erfolgskontrolle

mundlich

Dauer:

1 Stunde (Pflichtfach), auch als Wahl- oder Teil eines Hauptfaches méglich

Hilfsmittel: keine

Bedingungen
Keine.

Empfehlungen
Mess- und Regelungstechnik

Lernziele

Die Studierenden kennen die verschiedenen Typen, die Struktur und die Wirkungsweise adaptiver Regelungssys-
teme. Sie sind in der Lage, Systemgleichungen experimentell und theoretisch aufzustellen. Durch die Arbeit mit
Beispielen sind die Studierenden auf die praktische Anwendung von adaptiven Regelungssystemen vorbereitet.

Inhalt
Einfihrung: Begriffe, Einteilung adaptiver Regelungssysteme, Ziele

Strukturen adaptiver Regelungssysteme: Uberblick, parameter-, struktur- und signaladaptive Regelungssyste-
me, gesteuerte und geregelte ARS, ARS mit Referenz-/Identifikationsmodell, Anwendung

Modellbildung: Verfahren, experimentelle Bedingungen, experimentelle Modellbildung, Identifikationsverfahren
flr Eingr6Ben-/MehrgréBensysteme
Parameteradaptive Regelungssysteme: Definitionen, Entwurfsprinzipien

Literatur
W. Weber. Adaptive Regelungssysteme, volume I, Il. R. Oldenbourg, Minchen, 1971.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Advanced Radio Communications | [23447 + 23449]

Koordinatoren: M. Younis
Teil folgender Module: Wahlbereich ETIT (S. 31)[BSc-MIT - B-W-ETIT]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
45 3 Wintersemester en

Erfolgskontrolle
Schriftliche Priifung

Bedingungen
Grundlagen in Physik, elektromagnetischen Wellen und Kommunikationsystemen

Lernziele

In dieser Vorlesung werden die Studierenden die Komponenten eines Kommunikationssystems kennen und Wech-
selwirkungen zwischen physikalischen Phanomenen und dem System verstehen. Das in dieser Vorlesung vermit-
telte Wissen ermdglicht den Zugang zu weiteren Spezialvorlesungen oder wissenschaftlichen Arbeiten in den hier
vermittelten Themengebieten.

Die Vorlesung bietet einen allgemeinen Uberblick iiber Funkkommunikationssysteme. Darliber hinaus beschreibt
die Vorlesung detailliert die Teile eines Kommunikationssystems zwischen (und mit eingeschlossen) den Sende-
/Empfangsantennen und dem Empfanger. Der Schwerpunkt liegt auf der Beschreibung der physikalischen Phano-
mene und deren Einfluss auf Kommunikationssysteme. Zuséatzlich werden einige praktische Themen angesprochen
und ihr Einfluss auf Kommunikationssysteme erklart.

Inhalt

Einflhrung in drahtlose Kommunikationssysteme

- Verbreitung drahtloser Kommunikationssysteme

- Elemente drahtloser Kommunikationssysteme
Antennen

- Strahlungsmechanismen von Antennen

- Feldbereiche

- Antennenparameter

- Gruppenantennen

Grundlagen der Wellenausbreitung

- Freiraumausbreitung

- grundlegende Ausbreitungsmechanismen

- Mehrwegeausbreitung und rdumliches Interferenzmuster
Zeitvarianter und frequenzselektiver Funkkanal

- Einfihrung in den schnellen Schwund

- Verteilung der Amplitude des Empfangssignals

- Kanallbertragungsfunktion und Kanalimpulsantwort
- Beschreibung des frequenzselektiven Funkkanals
- Beschreibung des zeitvarianten Funkkanals
Rauschen in Kommunikationssystemen

- statistische Beschreibung von Signalen

- Systemrauschen

- natrliches Rauschen

- Oszillator-Phasenrauschen

- Quantisierungsrauschen und Clipping-Rauschen
Rauschanwendungen

- Rauschen in kaskadierten Sytemen

- Rauschtemperatur im Hochfrequenzempfanger

Literatur
Die Unterlagen zur Lehrveranstaltung finden sich online unter www.ihe.kit.edu.

Anmerkungen
Aktuelle Informationen sind Uber die Internetseite des IHE (www.ihe.kit.edu) erhaltlich.

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
== L% Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015 53



3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Advanced Radio Communications Il [23538 + 23540]

Koordinatoren: H. Jakel
Teil folgender Module: Wahlbereich ETIT (S. 31)[BSc-MIT - B-W-ETIT]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4.5 3 Sommersemester en

Erfolgskontrolle
Muindliche Prifung

Bedingungen
Keine.

Lernziele

Ziel ist die Vermittlung theoretischer Grundlagen zur drahtlosen digitalen Ubertragung.

Die Lehrveranstaltung erweitert die in der Vorlesung Nachrichtentechnik | behandelten Fragestellungen. Der Fokus
liegt hierbei auf der detaillierten Analyse bekannter Algorithmen und der Einfihrung neuer Verfahren, die nicht in
der Vorlesung Nachrichtentechnik | besprochen wurden.

Begleitend zur Vorlesung werden Ubungsaufgaben zum Vorlesungsstoff gestellt. Diese werden in einer groBen
Saallibung besprochen und die zugehdrigen Lésungen detailliert vorgestellt. Das Verstdndnis der Lésungen wird
durch Rechnersimulationen gestitzt.

Inhalt

Die Vorlesung erweitert einerseits die Inhalte der Vorlesungen Nachrichtentechnik | und Nachrichtentechnik 11, in-
dem bekannte Inhalte wissenschaftlich fundiert und vertieft behandelt, und diskutiert daneben neue Inhalte, die
noch nicht in anderen Vorlesungen behandelt wurden. Fir das Verstandnis sind Grundlagen aus der Wahrschein-
lichkeitstheorie, der Systemtheorie und der Nachrichtentechnik empfehlenswert.

Zu Beginn werden die Vorgange in einem digitalen Empfénger vorgestellt. Dies griindet auf Methoden der Signal-
verarbeitung wie etwa der zeitdiskreten Ubertragungsfunktion und der FFT. Die anschlieBende Diskussion des
Entwurfs digitaler Filter und von Verfahren der Spektralschatzung erlaubt Einsicht in die Vorgange bei der digitalen
Signalverarbeitung in der Nachrichtentechnik.

Untersuchungen zur Kanalmodellierung haben zum Ziel, die physikalischen Gegebenheiten so gut wie mdglich
durch mathematische Modelle abzubilden. Diese Modelle werden parametrisiert und zur Simulation nachrichten-
technischer Systeme verwendet. Die Kanalmodelle bzw. deren Parameter ergeben sich in Abhangigkeit von der
jeweiligen Ubertragungstechnik und dem jeweiligen Ausbreitungsszenario.

Literatur
Vorlesungsfolien werden bereitgestellt. Weitere Literaturhinweise werden in der Vorlesung gegeben.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Aerothermodynamik [2154436]

Koordinatoren: F. Seiler
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle
mundlich

Dauer: 30 Minuten

Hilfsmittel: keine

Bedingungen
keine

Lernziele

Die Studierenden erlernen die Realgasdynamik anhand der aerodynamischen Probleme beim Wiedereintritt von
Raumflugkérpern in die Erdatmosphare. Sie kdnnen den Zusammenhang zwischen sehr hohen Flugmachzahlen
und den damit verbundenen realen Gaseigenschaften der Luft, die Physik und die Chemie heiBer Gase, erlautern
und kénnen die Verkniipfung der Thermodynamik mit diesen sogenannten Hyperschallstrdomungen um Raumkap-
seln unter Berlcksichtigung von Warmetransportphanomenen mit dem Begriff “Aerothermodynamik” erklaren. Die
Studierenden sind in der Lage, alle Gber die Grundvorlesung “Strémungslehre” hinaus notwendigen Grundlagen
zu erfassen und eingehend anhand der beim Wiedereintritt auftretenden Strémungsphanomene zu diskutieren.
Hierbei kénnen sie die Anwendbarkeit gaskinetischer Methoden und der Kontinuumstheorie in Abhangigkeit der
atmosphérischen Héhe unterscheiden. Darliber hinaus kénnen die Studierenden die Anwendung der Skalierungs-
gesetze beschreiben, die zur Ubertragung von Hyperschallstrdmungen auf Bodenversuchsanlagen, insbesondere
auf StoBrohr-Windkanéle, benétigt werden. Die Studierenden kénnen die Funktionsweise solcher Windkanéle und
die bendétigte Messtechnik anhand neuester Ergebnisse beschreiben.

Inhalt
» Eigenschaften einer Hyperschallstrémung
 Aerothermodynamische Grundlagen
* Probleme beim Wiedereintritt
» Strdmungsbereiche beim Wiedereintritt
» Angewandte Hyperschallforschung
Literatur
H. Oertel jun.: Aerothermodynamik, Springer-Verlag, Berlin Heidelberg New York,

1994
F. Seiler: Skript zur Vorlesung tiber Aerothermodynamik

Anmerkungen
Blockveranstaltung mit begrenzter Teilnehmerzahl; Anmeldung im Sekretariat erforderlich. Details unter
www.istm.kit.edu
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Algorithmen fiir planare Graphen [24614]

Koordinatoren: D. Wagner
Teil folgender Module: Wahlbereich INF (S. 46)[BSc-MIT - B-W-INF]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
5 2/1 Winter-/'Sommersemester de

Erfolgskontrolle

Bedingungen
Keine.

Empfehlungen
Kenntnisse zu Grundlagen der Graphentheorie und Algorithmentechnik sind hilfreich.

Lernziele

Ziel der Vorlesung ist es, den Studierenden einen Uberblick iiber das Gebiet der planaren Graphen zu geben,
dabei wird insbesondere auf algorithmische Fragestellungen eingegangen. Die Studierenden erwerben ein syste-
matisches Versténdnis der zentralen Konzepte und Techniken zur Behandlung algorithmischer Fragestellungen auf
planaren Graphen, das auf dem bestehenden Wissen der Studierenden in den Themenbereichen Graphentheo-
rie und Algorithmik aufbaut. Die auftretenden Fragestellungen werden auf ihren algorithmischen Kern reduziert
und anschlieBend, soweit aus komplexitatstheoretischer Sicht méglich, effizient geldst. Studierende lernen die vor-
gestellten Methoden und Techniken autonom auf verwandte Fragestellungen anzuwenden und kénnen mit dem
erworbenen Wissen an aktuellen Forschungsthemen im Bereich planare Graphen arbeiten.

Inhalt

Ein planarer Graph ist ein Graph, der in der Ebene gezeichnet werden, ohne dass die Kanten sich kreuzen. Planare
Graphen haben viele schéne Eigenschaften, die benutzt werden kénnen um flr zahlreiche Probleme besonders
einfache, schnelle und schéne Algorithmen zu entwerfen. Oft kénnen sogar Probleme, die auf allgemeinen Graphen
(NP-)schwer sind auf planaren Graphen sehr effizient gelést werden. In dieser Vorlesung werden einige dieser
Probleme und Algorithmen zu ihrer Lésung vorgestellt.

Medien
Tafel, Skript

Literatur

Weiterfihrende Literatur:

Takao Nishizeki and Norishige Chiba. Planar Graphs: Theory and Algorithms, volume 32 of Annals of Discrete
Mathematics. North-Holland, 1988.

Anmerkungen
Die Lehrveranstaltung wird unregelméaBig angeboten.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Algorithmen | [24500]

Koordinatoren: P. Sanders, H. Meyerhenke, D. Hofheinz
Teil folgender Module: Wahlbereich INF (S. 46)[BSc-MIT - B-W-INF]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
6 3/1/2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle

Die Erfolgskontrolle besteht aus einer schriftlichen Abschlusspriifung nach § 4 Abs. 2 Nr. 1 SPO im Umfang von
120 Minuten.

Die Modulnote ist die Note der Abschlusspriifung.

Bedingungen
Keine.

Lernziele
Der/die Studierende

kennt und versteht grundlegende, haufig bendtigte Algorithmen, ihren Entwurf, Korrektheits- und Effizienz-
analyse,

Implementierung, Dokumentierung und Anwendung,
kann mit diesem Verstandnis auch neue algorithmische Fragestellungen bearbeiten,

wendet die im Modul Grundlagen der Informatik (Bachelor Informationswirtschaft) erworbenen Programmier-
kenntnisse auf nichttriviale Algorithmen an,

ist in der Lage, grundlegende Algorithmen zu analysieren und miteinander zu vergleichen,

wendet die in Grundbegriffe der Informatik (Bachelor Informatik) bzw. Grundlagen der Informatik (Bachelor
Informationswirtschaft) und den Mathematikvorlesungen erworbenen mathematischen Herangehensweise an
die Lésung von Problemen an. Schwerpunkte sind hier formale Korrektheitsargumente und eine mathemati-
sche Effizienzanalyse.

Inhalt
Dieses Modul soll Studierenden grundlegende Algorithmen und Datenstrukturen vermitteln.
Die Vorlesung behandelt unter anderem:

Grundbegriffe des Algorithm Engineering

Asymptotische Algorithmenanalyse (worst case, average case, probabilistisch, amortisiert)
Datenstrukturen z.B. Arrays, Stapel, Warteschlangen und Verkettete Listen

Hashtabellen

Sortieren: vergleichsbasierte Algorithmen (z.B. quicksort, insertionsort), untere Schranken, Linearzeitalgo-
rithmen (z.B. radixsort)

Prioritatslisten
Sortierte Folgen,Suchb&dume und Selektion
Graphen (Repréasentation, Breiten-/Tiefensuche, Kiirzeste Wege,Minimale Spannb&ume)

Generische Optimierungsalgorithmen (Greedy, Dynamische Programmierung, systematische Suche, Lokale
Suche)

Geometrische Algorithmen
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Medien
Vorlesungsfolien, Tafelanschrieb

Literatur

Algorithmen - Eine Einflihrung

T. H. Cormen, C. E. Leiserson, R. L. Rivest, und C. Stein
Oldenbourg, 2007

Weiterfiihrende Literatur:

Algorithms and Data Structures — The Basic Toolbox
K. Mehlhorn und P. Sanders

Springer 2008

Algorithmen und Datenstrukturen

T. Ottmann und P. Widmayer

Spektrum Akademischer Verlag, 2002

Algorithmen in Java. Teil 1-4: Grundlagen, Datenstrukturen, Sortieren, Suchen
R. Sedgewick

Pearson Studium 2003

Algorithm Design

J. Kleinberg and E. Tardos

Addison Wesley, 2005

Vocking et al.

Taschenbuch der Algorithmen

Springer, 2008

Anmerkungen

Der Dozent kann fiir gute Leistungen in der Ubung Bonuspunkte fiir die Klausur vergeben, die bis zu 5% der Note
ausmachen kénnen. Diese Punkte gelten nur fir die Hauptklausur im gleichen Semester und fiir den zugehdérigen
Nachschreibetermin. Danach verfallen die Punkte.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN

3.1

Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Algorithmen Il [24079]

Koordinatoren: D. Wagner, P. Sanders
Teil folgender Module: Wahlbereich INF (S. 46)[BSc-MIT - B-W-INF]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
6 3/1 Wintersemester de

Erfolgskontrolle

Die Erfolgskontrolle erfolgt in Form einer schriftlichen Priifung im Umfang von 120 Minuten nach § 4 Abs. 2 Nr. 1

SPO.

Bedingungen
Siehe Modubeschreibung.

Lernziele
Der/die Studierende

* besitzt einen vertieften Einblick in die wichtigsten Teilgebiete der Algorithmik,

« identifiziert die algorithmische Probleme in verschiedenen Anwendungsgebieten und kann diese entspre-

chend formal formulieren,

« versteht und bestimmt die Laufzeiten von Algorithmen,

» kennt fundamentale Algorithmen und Datenstrukturen und transferiert diese auf unbekannte Probleme.

Inhalt

Diese Lehrveranstaltung soll Studierenden die grundlegenden theoretischen und praktischen Aspekte der Algorith-
mentechnik vermitteln. Es werden generelle Methoden zum Entwurf und der Analyse von Algorithmen fir grundle-
gende algorithmische Probleme vermittelt sowie die Grundzlige allgemeiner algorithmischer Methoden wie Appro-
ximationsalgorithmen, Lineare Programmierung, Randomisierte Algorithmen, Parallele Algorithmen und parametri-

sierte Algorithmen behandelt.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Analyse und Entwurf multisensorieller Systeme [23064 ]

Koordinatoren: G. Trommer, G. Trommer
Teil folgender Module: Wahlbereich ETIT (S. 31)[BSc-MIT - B-W-ETIT]
ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
3 2/0 Sommersemester de

Erfolgskontrolle

Die Erfolgskontrolle erfolgt in Form einer mindlichen Prifung im Umfnag von ca. 20 Minuten nach § 4 Abs. 2 Nr. 2
der SPO.

Die Note der Lehrveranstaltung ist die Note der Priifung.

Bedingungen
Keine.

Lernziele

Ziel ist die Vermittlung der Grundlagen integrierter Navigationssysteme.

Diese Vorlesung vermittelt die Prinzipien der Fusion verschiedener komplementérer Sensoren am Beispiel inte-
grierter Navigationssysteme. Es wird ein Uberblick (iber verschiedene Sensorsysteme wie Beschleunigungsmes-
ser, Drehratensensoren und GPS gegeben.

Inhalt

Diese Vorlesung behandelt die Grundzlige von komplexen, integrierten Navigationssystemen. Es werden sowohl
die Datenfusion als auch die verschiedenen Sensoren selbst behandelt.

Einen ersten Schwerpunkt der Vorlesung bilden die Grundlagen von Drehratensensoren und Beschleunigungssen-
soren. Es werden optische Kreisel wie Ringlaserkreisel und faseroptischer Kreisel ausfihrlich besprochen. Danach
werden ebenfalls Mikromechanische Sensoren behandelt, die aufgrund ihrer geringen Kosten und ihrer steigenden
Gute immer haufiger eingesetzt werden.

Ein weiteres Kapitel behandelt die Strapdown — Rechnung, die die Integration von Beschleunigungsinformationen
und Drehrateninformationen zu absoluter Lage-, Geschwindigkeits-, und Positionsinformation leistet. Die Strap-
down - Rechnung wird ausfihrlich aus den Bewegungsdifferentialgleichungen abgeleitet.

Da durch Integration von Beschleunigungsmesswerten und Drehratenmesswerten auch Messfehler integriert wer-
den, muss ein Anwachsen der Positionsfehler durch zusétzliche Stitzinformation verhindert werden. Dazu wird
meist das Global Positioning System (GPS) eingesetzt. Die Vorlesung setzt hier einen weiteren Schwerpunkt auf
das GPS. Es werden verschiedene Aspekte beleuchtet wie die GPS-Signalstruktur sowie die Funktionsweise der
Aquisition und des Trackings eines GPS-Signals.

Drehratenmesswerte, Beschleunigungsmesswerte und absolute GPS Positions- und Geschwindigkeitsinformation
werden in einem Kalman Filter fusioniert um eine optimale Positions- und Lageschatzung zu erzielen. Die Vorle-
sung behandelt abschlieBend das Prinzip des Kalmanfilters und die verschiedenen Techniken der Integration von
GPS in anschaulicher Weise.

Medien
Die Unterlagen zur Lehrveranstaltung finden sie online unter
www.ite.uni-karlsruhe.de

Literatur
Weiterfiihrende Literatur:

» Jan Wendel: Integrierte Navigationssysteme : Sensordatenfusion, GPS und Inertiale Navigation, Miinchen
2007.

3

D. H. Titterton, J. L. Weston: Strapdown Inertial Navigation Technology.
* R. Brown, P. Hwang: Introduction to Random Signals and Applied Kalman Filtering, John Wiley & Sons.

Farrell, J.; Barth, M.: The Global Positioning System & Inertial Navigation, McGraw-Hill, 1999, New York.

Grewal, M.S. u.a.: Global Positioning Systems, Inertial Navigation and Integration, John Wiley & Sons, 2001,
New York.

Anmerkungen
Die Unterlagen zur Lehrveranstaltung finden sie online unter www.ite.kit.edu.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Analytisches CRM [2540522]

Koordinatoren: A. Geyer-Schulz
Teil folgender Module: Wahlbereich INF (S. 46)[BSc-MIT - B-W-INF]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
45 2/1 Sommersemester de

Erfolgskontrolle
Die Erfolgskontrolle erfolgt in Form einer schriftlichen Prifung (Klausur) im Umfang von 1h nach §4, Abs. 2, 1 SPO
und durch Ausarbeiten von Ubungsaufgaben als Erfolgskontrolle anderer Art nach §4, Abs. 2, 3 SPO.

Die Lehrveranstaltung ist bestanden, wenn in der Klausur 50 der 100 Punkte erreicht wurden. Im Falle der
bestandenen Klausur werden die Punkte der Ubungsleistung (maximal 10) zu den Punkten der Klausur addiert.
Fir die Berechnung der Note gilt folgende Skala:

Note Mindestpunkte

1,0 95
1,3 90
1,7 85
2,0 80
2,3 75
2,7 70
3.0 65
3.3 60
3,7 55
4,0 50
5,0 0

Bedingungen
Keine.

Empfehlungen
Kenntnisse Uber Datenmodelle und Modellierungssprachen (UML) aus dem Bereich der Informationssysteme wer-
den vorausgesetzt.

Lernziele
Der Student

» wendet die wesentlichen im analytischen CRM eingesetzten wissenschaftlichen Methoden (Statistik, Informa-
tik) und ihre Anwendung auf betriebliche Entscheidungsprobleme verstehen und selbstandig auf Standardfalle
an,

« hat einen Uberblick Uiber die Erstellung und Verwaltung eines Datawarehouse aus operativen Systemen,
versteht die dabei notwendigen Prozesse und Schritte und wendet diese auf ein einfaches Beispiel an,

« fOhrt mit seinen Kenntnissen eine Standard CRM-Analyse fiir ein betriebliches Entscheidungsproblem mit
betrieblichen Daten durch und leitet eine entsprechende Handlungsempfehlung begriindet daraus ab.

« versteht den Modellbildungsprozess und setzt diesen mit Hilfe eines Statistikpaketes (z.B. R) zur Lésung von
Anwendungsproblemen ein.

Inhalt

In der Vorlesung Analytisches CRM werden Analysemethoden und -techniken behandelt, die zur Verwaltung und
Verbesserung von Kundenbeziehungen verwendet werden kénnen. Wissen Uber Kunden wird auf aggregierter
Ebene fiir betriebliche Entscheidungen (z.B. Sortimentsplanung, Kundenloyalitét, ...) nutzbar gemacht.
Voraussetzung dafiir ist die Uberfilhrung der in den operativen Systemen erzeugten Daten in ein einheitliches
Datawarehouse, das der Sammlung aller fir Analysezwecke wichtigen Daten dient. Die nétigen Modellierungs-
schritte und Prozesse zur Erstellung und Verwaltung eines Datawarehouse werden behandelt (u.a. ETL-Prozesse,
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Datenqualitdt und Monitoring). Die Generierung von kundenorientierten, flexiblen Reports fir verschiedene be-
triebswirtschaftliche Zwecke wird behandelt.

Zwei Analyseverfahren der multivariaten Statistik bilden die methodische Basis, auf der zahlreiche Anwendungen
des analystischen CRM aufbauen:

1. Clusteranalyse. Clusteranalyseverfahren werden zur Segmentierung von Markten und Kunden eingesetzt und
bilden die Grundlage fiir Personalisierung. Die Ergebnisse dienen einerseits als empirische Grundlage strate-
gischer Marketingentscheidungen und andererseits fir operative Zwecke im Rahmen der Vertriebssteuerung
bzw. fir innovative Kunden/Produktberatungsdienste.

2. Regressionsanalyse. Regressionsmodelle werden haufig als Prognosemodelle eingesetzt. Prognosen rei-
chen dabei von Umsatzprognosen, Kundenwertprognosen, ..., bis zur Prognose von Kundenrisiken. Solche
Prognosemodelle werden haufig zur Entscheidungsunterstiitzung bzw. -automation herangezogen.

Als externe Datenquellen werden Kundenumfragen behandelt.

Medien
digitale Folien

Literatur

Ponnia, Paulraj. Data Warehousing Fundamentals: A Comprehensive Guide for IT Professionals. Wiley, New York,
2001.

Duda, Richard O. und Hart, Peter E. und Stork, David G. Pattern Classification. Wiley-Interscience, New York, 2.
Ausgabe, 2001.

Maddala, G. S. Introduction to Econometrics. Wiley, Chichester, 3rd Ed., 2001.

Theil, H. Principles of Econometrics. Wiley, New York, 1971.

Anmerkungen

Die Vorlesung wird letztmalig im Sommersemester 2014 stattfinden, danach jeweils im Wintersemester im
Wechsel mit der Vorlesung “2540520 - Operatives CRM”. Die aktuelle Planung kann auf der Lehrstuhlseite
(http://www.em.uni-karlsruhe.de/studies/) eingesehen werden.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Angewandte Informationstheorie [23537 + 23539]

Koordinatoren: H. Jakel
Teil folgender Module: Wahlbereich ETIT (S. 31)[BSc-MIT - B-W-ETIT]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
6 3+1  Wintersemester de

Erfolgskontrolle
Muindliche Prifung

Bedingungen
Nachrichtentechnik 1, Wahrscheinlichkeitstheorie

Lernziele

Ziel ist die Vermittlung theoretischer Grundlagen

Der Gegenstand der Vorlesung ist die Vermittlung der Informationstheorie im Hinblick auf deren Anwendung in der
Nachrichtenibertragung.

Begleitend zur Vorlesung werden Ubungsaufgaben zum Vorlesungsstoff gestellt. Diese werden in einer groBen
Saallibung besprochen und die zugehdérigen Lésungen detailliert vorgestellit.

Inhalt

Die von Shannon begriindete Informationstheorie stellt einen zentralen Ansatzpunkt fir nahezu alle Fragen der
Codierung und der Verschliisselung dar. Um spatere Betrachtungen auf eine solide Grundlage zu stellen, wer-
den zu Beginn der Vorlesung die Begriffe der Informationstheorie erarbeitet. Aufbauend auf den Fundamenten
der Informationstheorie ergeben sich Aussagen der Quellencodierung fir Codierungen fester und variabler Lange.
Diese bieten unterschiedliche Vor- und Nachteile, was sich auch an der Vorgehensweise bei deren Konstruktion
erkennen lasst. AnschlieBend werden praktische Verfahren der Quellencodierung beschrieben und im Hinblick auf
ihre Leistungsfahigkeit untersucht. Da die beschriebenen Verfahren stets auf digitalen Daten operieren, wird die
Umwandlung beliebiger Signale in digitale Daten diskutiert. Hierbei spielt die Ubertragung der diskreten Informati-
onstheorie auf die Informationstheorie kontinuierlicher GréBen eine wichtige Rolle.

Bei der Nachrichtenubertragung besteht heute seitens der Nutzer ein gestiegenes Sicherheitsbedurfnis. Da es sich
bei Verschliisselung um eine im Sender stattfindende Codierung handelt, beschéaftigt sich die Vorlesung auch mit
den Grundztigen der Kryptologie. Ausgehend von einfachen Verschllisselungsverfahren werden prinzipielle Fragen
der Verschliisselung diskutiert und Block- und Stromverschliisselungen dargestellt. Nach der Formulierung gan-
giger Verschlisselungsverfahren werden Fragen der Sicherheit diskutiert. Public-Key-Verschllisselungsverfahren
stellen die Grundlage des “e-commerce” dar. Die Darstellung der Prinzipien der asymmetrischen Verschlisselung
erfolgt ausgehend von den mathematischen Grundlagen und vermittelt einen Einblick in die grundsétzliche Metho-
dik, auf der die Sicherheit asymmetrischer Verfahren basiert.

Literatur
Skriptum wird gestellt. Noch nicht im Skriptum ausgearbeitete Inhalte werden in Anlehnung an géangige Lehrbucher
der Informationstheorie gelehrt. Weitere Literaturhinweise werden in der Vorlesung gegeben.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Angewandte Tribologie in der industriellen Produktentwick-
lung [2145181]

Koordinatoren: A. Albers, W. Burger
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Wintersemester

Erfolgskontrolle
mundliche Prifung

Bedingungen
keine

Lernziele

Ziel der Vorlesung ist, anhand von Beispielen aus der Automobilindustrie, die Vielfalt der Tribologie und die Beson-
derheiten der geschmierten Wirkpartner zu diskutieren.

Die Studierenden sind in der Lage ...

» das tribologische System zu definieren.

« ein tribologisches System zu gestalten.

» VerschleiB3- bzw. Beschadigungseffekten zu erértern.

» Messtechnik, zur Untersuchung eines tribologischen Systems, zu erklaren.

» Grenzen von einem tribologischen System aufzuzeigen.

Inhalt

Reibung, Verschleil3, VerschleiBprifung

Schmiermittel (Ole, Fette, Festschmierstoffe)
Hydrodynamische und elastohydrodynamische Schmierung
Tribologische Auslegung der Kontaktpartner

Messtechnik in geschmierten Kontakten

Schadensfalle und deren Vermeidung
Oberflachenschutzschichten

Gleitlager, Walzlager

Zahnradpaarungen, Getriebe

Literatur
Vorlesungsfolien werden im llias verdffentlicht.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Antennen und Mehrantennensysteme [23416]

Koordinatoren: T. Zwick
Teil folgender Module: Wahlbereich ETIT (S. 31)[BSc-MIT - B-W-ETIT]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
6 3+1  Wintersemester de

Erfolgskontrolle
Muindliche Prifung

Bedingungen
Grundwissen zur héheren Mathematik, zu Felder und Wellen sowie Grundlagen der Hochfrequenztechnik

Lernziele

Ziel ist die Vermittlung eines tiefen Verstédndnisses zu Antennen und Antennensystemen.

Vertiefungsvorlesung zur Hochfrequenztechnik: Schwerpunkt der Vorlesung ist die Vermittlung der Funktionsweise
aller wesentlichen Antennenstrukturen sowie ein Einblick in moderne Antennensysteme.

Inhalt

Vorlesung

Diese Vorlesung zu Antennen und Antennensystemen stellt eine Vertiefung im Bereich der Hochfrequenztechnik
dar und ist fir Studierende des 2. Semesters im Master Elektrotechnik vorgesehen. Neben den theoretischen
Grundlagen wird in dieser Vorlesung auch sehr viel Wert auf die praktische Realisierung der verschiedensten
Antennentypen gelegt. Umfangreiches Anschauungsmaterial zu allen Varianten von Einzelstrahlern bis hin zu
kompletten Mobilfunk-Basisstationsantennen ermdglichen dieser Vorlesung eine optimale Verbindung von Theorie
und Praxis.

Zu Beginn der Vorlesung werden nach einer kurzen Wiederholung der theoretischen Grundlagen (Maxwell'sche
Gleichungen, ebene Welle) und Begriffsdefinitionen fir Antennen (Gewinn, Richtcharakteristik usw.) die elektro-
dynamischen Potentiale eingeflihrt und damit der Hertz'sche Dipol hergeleitet. Darauf aufbauend werden lineare
Antennen ausfiihrlich behandelt. Betrachtungen zu Antennengruppen runden diesen Teil der Vorlesung ab.
Aperturantennen gehdren zu den am weitesten verbreiteten Antennen (z.B. Satellitenkommunikation). Aus diesem
Grund wird diese Gruppe der Antennen in einem eigenen Kapitel ausfuhrlich vorgestellt. Nach einer Einflhrung
in die allgemeine Theorie zu Flachenstrahlern werden die wichtigsten Vertreter dieser Kategorie, der Hornstrahler
und die Linsenantenne ausfihrlich behandelt.

Zur theoretischen Behandlung der Schlitzantenne wird das Dualitatsprinzip eingefiihrt. Des Weiteren werden spe-
zielle Dipole (z.B. Yagi-Antenne) vorgestellt.

Breitbandantennen erfahren in jingster Zeit eine rasante Entwicklung auf Grund steigender Nachfrage. Deshalb
werden in dieser Vorlesung die verschiedenen Konzepte flr frequenzunabhangige oder ultra-breitbandige Anten-
nen detailliert behandelt.

Die Vermessung von Antennen stellt ein sehr spezielles Teilgebiet der Mikrowellenmesstechnik dar. In einem
eigenen Kapitel werden die géngigen Verfahren zur Bestimmung des Gewinns und der Richtcharakteristik einer
Antenne vorgestellt.

In dem letzten Teil der Vorlesung werden verschiedene Antennensysteme vorgestellt und ihr Aufbau und die Funk-
tionsweise ausfihrlich diskutiert. Dabei wird insbesondere auf die Bestimmung der Gesamtperformanz sowie die
Anforderungen an die Einzelstrahler eingegangen. AuBBerdem werden die Auswirkungen der verschiedenen nicht
idealen Eigenschaften eingegangen. Auch hierbei werden Beispiele aktueller Antennensysteme zur Veranschauli-
chung des Gelernten heran gezogen.

Ubungen

Begleitend zum Vorlesungsstoff werden Ubungsaufgaben und die zugehdrigen Lésungen ausgegeben und in
Horsaalliibungen besprochen.

Tutorium

Das Tutorium bietet die Mdglichkeit, die in der Vorlesung theoretisch behandelten Inhalte praktisch umzusetzen.
Die Teilnahme ist freiwillig und damit nicht priifungsrelevant.

Ziel des Tutoriums ist der Entwurf, Aufbau und Vermessung einer Antenne, Ublicherweise in Planartechnik. Als
Entwurfs- und Simulationswerkzeug wird CST Microwave Studio eingesetzt. Das Tutorium umfasst sechs Nachmit-
tage (jeweils bis zu 3,5 Stunden). Davon entfallen drei Termine auf Rechnerlibung in einem Poolraum des Steinbuch
Centre for Computing und drei Termine auf Aufbau- und Vermessung der Antenne in den Laborrdumen des IHE.

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
== L% Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015 65



3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Die ersten beiden Termine umfassen eine allgemeine Einflhrung in CST Microwave Studio und die dahinterste-
hende Finite-Integration Methode. Hierzu gehdrt die Modellierung von Strukturen, die Definition von Waveguide
Ports und Rand- und Symmetriebedingungen, Auswirkung und Beeinflussung der Diskreditierung (Meshing), An-
wendung der verfligbaren Solver und Darstellung der Simulationsergebnisse. Am dritten Termin wird selbststandig
eine Antenne entworfen.

Am vierten Termin wird die entworfene Antenne im Mikrowellenlabor des IHE aufgebaut. Am vorletzten Termin
erhalten die Teilnehmer eine praktische Einflihrung in die Antennenmesstechnik und kénnen mit den erworbenen
Kenntnissen am letzten Termin die Richtcharakteristik ihrer Antennen im Messraum des IHE (Absorptionskammer
mit Drehturm, Messantenne, Netzwerkanalysator und entsprechender Software) messen.

Literatur
Die Unterlagen zur Lehrveranstaltung finden sich online unter www.ihe kit.edu.

Anmerkungen )

Die Veranstaltung setzt sich aus den beiden eng verzahnten Blécken Vorlesung und Ubung sowie einem zusétzlich
angebotenem Tutorium zusammen. Aktuelle Informationen sind Uber die Internetseite des IHE (www.ihe.kit.edu)
erhaltlich.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Antriebsstrang mobiler Arbeitsmaschinen [2113077]

Koordinatoren: M. Geimer, M. Scherer
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 3 Wintersemester de

Erfolgskontrolle
mundliche Prifung

Bedingungen
Keine.

Empfehlungen

+ Allgemeine Grundlagen des Maschinenbaus
+ Grundkenntnisse Hydraulik

* Interesse an mobilen Arbeitsmaschinen

Lernziele

Alle Aspekte und Komponenten, die fir den Antriebsstrang einer mobilen Arbeitsmaschine relevant sind, ken-
nenlernen sowie den Aufbau unterschiedlicher Antriebsstrange. Das Zusammenspiel und die Wechselwirkung der
Komponenten im System in Grundzligen kennen und verstehen.

Inhalt

Innerhalb dieser Vorlesung sollen die Variationsmdglichkeiten der Fahrantriebsstrange von mobilen Arbeitsmaschi-
nen vorgestellt und diskutiert werden. Die Schwerpunkte der Vorlesung sind wie folgt:
- Vertiefen der bisherigen Grundlagen

- Mechanische Getriebe

- Hydrodynamische Wandler

- Hydrostatische Antriebe

- Leistungsverzweigte Getriebe

- Elektrische Antriebe

- Hybridantriebe

- Achsen

-Terramechanik (Rad-Boden Effekte)

Medien
Beamer-Présentation

Literatur
Skriptum zur Vorlesung downloadbar tber ILIAS

‘(I BSc Mechatronik und Informationstechnik (B.Sc.)
. Modulhandbuch mit Stand 01.04.2015 67



3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Antriebssystemtechnik A: Fahrzeugantriebstechnik [2146180]

Koordinatoren: A. Albers, S. Ott
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle

Die Prifungsart wird geman der Priifungsordnung zu Vorlesungsbeginn angekindigt.
Schriftliche Prifung: 60 min Prufungsdauer

Muindliche Prifung: 20 min Prifungsdauer

Bedingungen
keine

Empfehlungen
Antriebssystemtechnik B: Stationare Antriebssysteme

Lernziele
Der Student erwirbt die grundlegenden Kompetenzen, die ein zuklinftiger Fahrzeugentwickler zum Design energie-
effizienter und gleichzeitig komfortabel fahrbarer Antriebsystemlésungen benétigt.

Inhalt

System Antriebsstrang
System Fahrer
System Umgebung
Systemkomponenten
Entwicklungsprozess

Literatur

Kirchner, E.; “Leistungsiibertragung in Fahrzeuggetrieben: Grundlagen der Auslegung, Entwicklung und Validierung
von Fahrzeuggetrieben und deren Komponenten”, Springer Verlag Berlin Heidelberg 2007

Naunheimer, H.; “Fahrzeuggetriebe: Grundlagen, Auswahl, Auslegung und Konstruktion”, Springer Verlag Berlin
Heidelberg 2007
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN 3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Antriebssystemtechnik B: Stationare Antriebssysteme [2145150]

Koordinatoren: A. Albers, S. Ott
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Wintersemester de

Erfolgskontrolle

Die Prifungsart wird geman der Priifungsordnung zu Vorlesungsbeginn angekindigt.
Schriftliche Prifung: 60 min Prufungsdauer

Muindliche Prifung: 20 min Prifungsdauer

Bedingungen
keine

Empfehlungen
Antriebssystemtechnik A: Fahrzeugantriebssysteme

Lernziele
Der Student erwirbt die grundlegenden Kompetenzen, die ein zukinftiger Antriebstrangentwickler zum Design
energieeffizienter und sicherer Antriebsystemlésungen fiir das Design von industriellen Antrieben benétigt.

Inhalt

System Antriebsstrang
System Bediener
System Umgebung
Systemkomponenten
Entwicklungsprozess

Literatur

VDI-2241: “Schaltare fremdbetéatigte Reibkupplungen und -bremsen”, VDI Verlag GmbH, Diisseldorf

Geilker, U.: “Industriekupplungen - Funktion, Auslegung, Anwendung”, Die Bibliothek der Technik, Band 178, verlag
moderne industrie, 1999
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Lehrveranstaltung: Anwendung der Technischen Logistik am Beispiel moderner Kranan-
lagen [2117064]

Koordinatoren: M. Golder
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Wintersemester de

Erfolgskontrolle
muindlich, ca. 20min, Termine nach Vereinbarung

Bedingungen
keine

Empfehlungen
technisches Interesse; Vorteilhaft: Kenntnisse aus der Vorlesung "Technischen Logistik I, Grundlagen’

Lernziele
Die Studierenden kénnen:

» eine moderne Krananlage auslegen und diese Vorgehensweise auf andere férdertechnische Anlagen ber-
tragen und

» anhand der entsprechenden Regelwerke die Konformitat einer Krananlage zu beurteilen.

Inhalt
» Grundlagen modernen Kranbaus
» Einsatzmerkmale, Klassifizierung

* Auslegung, Dimensionierung, Kostenbetrachtungen

Relevante Regelwerke

Moderne Kransteuerungs- und Antriebskonzepte

Medien
Prasentationen, Tafelanschriebe

Literatur
Keine.

Anmerkungen
keine
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Lehrveranstaltung: Anwendung der Technischen Logistik in der Warensortier- und -
verteiltechnik [2118089]

Koordinatoren: J. Foller
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle
muindlich 30 min

Bedingungen
Keine.

Empfehlungen
Keine.

Lernziele
Die Studierenden kénnen:

» Grundlagen und Einsatzmerkmale der Warensortier- und Verteiltechnik beschreiben und Klassifizierungen
vornehmen,

 Antriebs- und Steuerungsaufgaben anhand geeigneter Konzeptauswahl l&sen,
» Anhand geeigneter Berechnungsverfahren Systeme auslegen und anschlieBend finanziell bewerten und

+ Die Konformitat der Systeme anhand relevanter Regelwerke beurteilen.

Inhalt
Grundlagen der Warensortier- und Verteiltechnik, Einsatzmerkmale, Klassifizierung, Auslegung, Dimensionierung,
Kostenbetrachtungen. Relevante Regelwerke, moderne Steuerungs- und Antriebskonzepte

Medien
Prasentationen, Tafelanschrieb

Literatur
Keine.

Anmerkungen
keine
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Lehrveranstaltung: Anwendung hoherer Programmiersprachen im Maschinen-
bau [2182735]

Koordinatoren: D. Weygand
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle
Mundliche Priifung 30 Minuten

Bedingungen
Keine.

Lernziele
Der/die Studierende kann

« die Programmiersprachen Fortran 95 bzw. Fortran 2003 einsetzen, um einfache numerische Simulationen zu
erstellen.

« die Skriptsprachen awk und python nutzen, um Daten zu bearbeiten.

Inhalt
Ziel der Vorlesung ist es eine Einfihrung in hdhere Programmiersprachen und Skriptspachen unter UNIX/Linux.

* Fortran 95/2003:

- Aufbau des Quellcodes

- Programmierung

- Compilation

- Debuggen

- Parallelisierung unter OpenMP

* Numerische Methode

* Skriptsprache: Python, awk

* Visualisierung von Daten / Ergebnissen unter Unix

Literatur
1. fortran 95/2003 explained, M. Metcalf, J. Reid, M. Cohen, Oxford University Press 2004.

2. Intel Fortran compiler handbook.
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Lehrveranstaltung: Arbeitsplanung, Simulation und Digitale Fabrik [2110038]

Koordinatoren:
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache

Erfolgskontrolle
Muindliche Prifung, Dauer: 30 Minuten
(nur in Deutsch)

Hilfsmittel: keine

Bedingungen
Keine.

Empfehlungen

+ Kenntnisse in “Produktionsmanagement” (Synonyme hierzu: “Betriebsorganisation” und “Industrial Enginee-
ring”) erforderlich

» Arbeits- und wirtschaftswissenschaftliche Kenntnisse vorteilhaft

* Kenntnisse der Betriebs-/Wirtschaftsinformatik nicht erforderlich, aber hilfreich

Lernziele
* Lerninhalte zum Thema “Produktionsmanagement” vertiefen
» Kenntnisse Uber kurz- und langfristige Aufgaben der Arbeits- und Produktionssystemplanung erweitern
» Grundlegende Techniken der Modellierung und Simulation von Produktionssystemen verstehen

» Bedeutung und Nutzen der Informatik im Maschinenbau erkennen

Inhalt

—

. Uberblick und Einfiihrung

Begriffsbestimmung und betriebliche Einordnung
Gegenstandsbereiche der Arbeitsplanung

Planung einer Bearbeitungsplanes

Erstellung eines Arbeitsplanes

Gestaltung eines Arbeitsplatzes

Grundbegriffe der Simulation von Produktionssystemen
Materialflussorientierte Simulation

Personalorientierte Simulation

© © ® N o o ~ w N

—_

Planung und Simulation von Montagesystemen

—_
—_

. Simulation von Unternehmensstrukturen

—_
N

. Digitale Fabrik als Planungswerkzeug
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Literatur
Lernmaterialien:
Das Skript steht unter https://ilias.rz.uni-karlsruhe.de/goto_rz-uka_cat_29099.html zum Download zur Verfigung.

Literatur:

* WIENDAHL, Hans-Peter: Betriebsorganisation fir Ingenieure. Miinchen, Wien: Carl Hanser Verlag, 5. Auflage
2004.

+ EVERSHEIM, Walter: Organisation in der Produktionstechnik 3: Arbeitsvorbereitung. Diisseldorf: VDI-Verlag,
4. Auflage 2002.

* REFA - Verband flur Arbeitsstudien und Betriebsorganisation (Hrsg.): Ausgewéhlte Methoden der Planung
und Steuerung. Mlnchen: Carl Hanser Verlag, 1993.

» KIEF, Hans B.: NC/CNC Handbuch 2003/04. Minchen, Wien: Carl Hanser Verlag, 2003.

« KOSTURIAK, Jan; GREGOR, Milan: Simulation von Produktionssystemen. Wien, New York: Springer, 1995.
» LIEBL, Franz: Simulation. Miinchen, Wien: Oldenbourg, 2. Auflage 1995.

» VDI 4499, Blatt 1: Digitale Fabrik - Grundlagen. Berlin: Beuth-Verlag, 2008.

Verwenden Sie jeweils die aktuelle Fassung.
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Lehrveranstaltung: Arbeitstechniken im Maschinenbau (Vorlesung in Englisch) [2110969]

Koordinatoren: B. Deml
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
2 1 Wintersemester en

Erfolgskontrolle
Schein nach aktiver Teilnahme an allen vier Workshops

Bedingungen
Keine.

Lernziele
Die Studierenden kénnen nach Abschluss der Vorlesung:

* Methoden zur Planung einer konkreten Aufgabe unter vorgegebenen Rahmenbedingungen ziel- und ressour-
cenorientiert beschreiben und anwenden,

» Methoden fiir die Recherche und Auswahl von Fachinformationen nach vorher festgelegten Kriterien der
Qualitat benennen und diese auf vorgegebene Probleme aus dem Maschinenbau anwenden,

« Kriterien fur die fachgerechte Bewertung der Qualitét einer Literaturstelle beschreiben und anwenden,
» empirische Methoden flr den Maschinenbau erértern und an ausgewahlten Beispielen anwenden,
» Methoden und Techniken zur schriftlichen Darstellung von Fachinformationen beschreiben und anwenden,

« Kriterien fur die Beurteilung der inhaltlichen Qualitét eines wissenschaftlichen Textes oder Posters benennen
und anwenden,

* Methoden und Techniken zur mindlichen Préasentation von Fachinhalte erlautern und anwenden,

» Techniken fir das Arbeiten im Team und zur Konfliktlésung beschreiben.

Inhalt

1. EinfGhrung
Wissenschaftliches Arbeiten
Literaturrecherche
Projektmanagement
Zeitmanagement

Wissenschaftliche Ausarbeitungen

N o g ~ 0 D

Prasentationstechniken

Literatur
Das Skript und Literaturhinweise stehen auf ILIAS zum Download zur Verfligung.
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3 LEHRVERANSTALTUNGEN

3.1 Alle Lehrveranstaltungen

Lehrveranstaltung: Arbeitswissenschaft I: Ergonomie [2109035]

Koordinatoren: B. Deml
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Wintersemester de

Erfolgskontrolle

Kernfach: mindliche Prifung

Erganzungsfach: miindliche Priifung (ca. 30 Minuten)
Wabhlpflichtfach: schriftliche Prifung (60 Minuten)
Wahlfach: miindliche Prifung (ca. 30 Minuten)

Bedingungen

 Die Priifungen “Arbeitswissenschaft | (2109035)” und “Ergonomie und Arbeitswirtschaft (2109029)”

schlieBen sich einander aus.

» Die Priifungen “Arbeitswissenschaft | (2109035)” und “Arbeitsschutz und Arbeitsrecht (2109024)”

schlieBen sich einander aus.

+ Die Priifungen “Arbeitswissenschaft | (2109035)” und “Arbeitswissenschaft (2109026)”schlieBen sich

einander aus.

Empfehlungen

+ Bereitschaft zum interdisziplinaren Lernen (Technikgestaltung, Recht, Arbeitsphysiologie, Arbeitspsychologie,

)

» Grundkenntnisse im Produktionsmanagement hilfreich

Lernziele
Die Studierende kénnen nach Abschluss der Vorlesung

» Grundlagen menschlicher Arbeit einordnen und grundlegende arbeitswissenschaftliche Untersuchungsme-
thoden anwenden.

* Arbeitsplatze hinsichtlich psychologischer, physiologischer, anthropometrischer, sicherheitstechnischer, or-
ganisatorischer und technologischer Aspekte entsprechend den arbeitswissenschaftlichen Zielsetzungen be-
werten und gestalten.

» Arbeitsumswelten hinsichtlich Larm, Beleuchtung, Klima und mechanischer Schwingungen entsprechend den
arbeitswissenschaftlichen Zielsetzungen beurteilen und gestalten.

» wesentliche arbeitswirtschaftliche Grundlagen (z. B. Zeitstudium) einordnen und anwenden. Sie kdnnen
Arbeitsplatzbewertungen durchfiihren und Entgeltsysteme flr Arbeitsplatze ableiten.

« arbeitsrechtliche Fragestellungen einordnen und haben einen Uberblick {iber die Organisation der Interes-
sensvertretungen in der deutschen Arbeitswelt.

Inhalt

. Gegenstand und Ziele der Arbeitswissenschaft |
Grundlagen menschlicher Arbeit
Untersuchungsmethoden menschlicher Arbeit

Arbeitsplatzgestaltung

o &~ 0w D

Arbeitsumweltgestaltung
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6. Arbeitswirtschaft

7. Arbeitsrecht und Organisation der Interessensvertretungen

Literatur
Lernmaterialien:
Das Skript und Literaturhinweise stehen auf ILIAS zum Download zur Verfigung.

Literatur:

» SCHLICK, Christopher; BRUDER, Ralph; LUCZAK, Holger: Arbeitswissenschaft. Heidelberg u.a.: Springer,
3. Auflage 2010.

Verwenden Sie jeweils die aktuelle Fassung.
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Lehrveranstaltung: Atomistische Simulation und Molekulardynamik [2181740]

Koordinatoren: P. Gumbsch, L. Pastewka
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester en

Erfolgskontrolle
Muindliche Priifung 30 Minuten

Bedingungen
Pflicht: keine

Empfehlungen
Vorkenntnisse in Mathematik, Physik und Werkstoffkunde

Lernziele
Der/die Studierende kann

« die physikalischen Grundlagen partikelbasierter Simulationsmethoden (z. Bsp. Molekulardynamik) erldutern.

* partikelbasierte Simulationsmethoden anwenden, um Fragstellungen aus der Werkstoffwissenschaft zu be-
arbeiten.

Inhalt
Die Vorlesung gibt eine Einflhrung in partikelbasierte Simulationsmethoden weitgehend am Beispiel der Moleku-
lardynamik:

1. Einflhrung

2. Werkstoffphysik

3. MD Basics, Atom-Billard

* Teilchen, Ort, Energie, Krafte — Paarpotenzial
* Anfangs- und Randbedingungen

* Zeitintegration

4. Algorithmisches

5. Statik, Dynamik, Thermodynamik

6. MD Output

7. Wechselwirkung zwischen Teilchen

* Paarpotenziale — Mehrkdrperpotenziale

* Quantenmechanische Prinzipien

* Tight Binding Methoden

* dissipative Partikeldynamik

8. Anwendung von teilchenbasierten Methoden

Literatur

1. Understanding Molecular Simulation: From Algorithms to Applications, Daan Frenkel and Berend Smit (Aca-
demic Press, 2001) wie alle guten MD Blcher stark aus dem Bereich der physikalischen Chemie motiviert und
auch aus diesem Bereich mit Anwendungsbeispielen gefillt, trotzdem fir mich das beste Buch zum Thema!

2. Computer simulation of liquids, M. P. Allen and Dominic J. Tildesley (Clarendon Press, Oxford, 1996) Immer
noch der Klassiker zu klassischen MD Anwendungen. Weniger stark im Bereich der Nichtgleichgewichts-MD.
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Lehrveranstaltung: Aufbau und Betrieb von Leistungstransformatoren [23390]

Koordinatoren: M. Schéafer
Teil folgender Module: Wahlbereich ETIT (S. 31)[BSc-MIT - B-W-ETIT]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
3 2/0  Sommersemester de

Erfolgskontrolle

Die Erfolgskontrolle erfolgt in Form einer miindlichen Prifung (20min.) zu Beginn der vorlesungsfreien Zeit des
Semesters (nach §4(2), 2 SPO). Die Prifung wird in jedem Sommersemester angeboten und kann zu jedem
ordentlichen Prufungstermin wiederholt werden.

Bedingungen
Grundlagen der Elektrotechnik

Lernziele

Die Studierenden kennen die Grundlagen der elektromagnetischen Auslegung von Leistungstransformatoren wie
sie in der Energielibertragung eingesetzt werden. Der Aufbau und die verwendeten Komponenten und die ver-
wendeten Technologien und Materialien sind bekannt. das Betriebsverhalten von Leistungstransformatoren kann
berechnet werden. Die flir den Betrieb und die Instandhaltung von Transformatoren wichtigen Aspekte sind be-
kannt. Die Studierenden kennen die wichtigsten Wartungs- und InstandhaltungsmaBnahmen und sind in der Lage
die erworbenen Kenntnisse auch auf andere Hochspannungsbetriebsmittel anzuwenden.

Inhalt
Die Vorlesung gliedert sich in die folgenden Themenbldcke:

 Einsatzbereiche und Bauformen von Leistungstransformatoren
» Aufbau und Komponenten von Leistungstransformatoren und Drosselspulen

» Das Wirkungsprinzip von Leistungstransformatoren und Drosselspulen. Das Induktionsgesetz und seine An-
wendung bei der Auslegung von Transformatoren. Das Magnetfeld im Eisenkreis, Kernformen und Luftspalte
im Eisenkreis. Magnetische Werkstoffe und ihre Eigenschaften, Anwendung in Transformatoren und Drossel-
spulen. Haupt- und Streufluf3 in Transformatoren und Berechnung eines Ersatzschaltbildes fir Transformato-
ren. Beanspruchung des Transformators im KurzschluB3fall und beim Einschaltvorgang.

« Schaltungen und Schaltgruppen von Transformatoren, das Drehstromsystem, Strangspannung und verkettete
Spannung, Darstellung von Drehstromsystemen, Parallelschaltung von Transformatoren.

* Auslegung und Berechnung von Transformatoren

» Verluste in Transformatoren und ihre Ursachen im Kern und in den Wicklungen. Méglichkeiten der Beeinflus-
sung der Verluste. Kiihlsysteme und deren Anwendung.

« HGU-Transformatoren

» Die Prifung von Leistungstransformatoren. Typpriifungen, Stlckprifungen, Sonderpriifungen und deren
Durchflhrung.

+ Uberlastbarkeit von Transformatoren. Kontrollierte Uberlastung und Notiiberlastbetrieb.
+ Service und Monitoring
» Trends und Neuentwicklungen

Medien
Die Unterlagen zur Lehrveranstaltung werden bei jeder Lehrveranstaltung verteilt.

Anmerkungen
Die Veranstaltung setzt sich aus sieben Blockvorlesungen und einer Exkursion zusammen. Die Termine werden
durch Aushénge bekanntgemacht.
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Lehrveranstaltung: Ausgewahlte Anwendungen der Technischen Logistik [2118087]

Koordinatoren: M. Mittwollen, Madzharov
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 3 Sommersemester de

Erfolgskontrolle

nach jedem Semester; mindlich / ggf. schriftlich (siehe Studienplan Maschinenbau, neuester Stand)
Bedingungen

s. Empfehlungen (de)

Empfehlungen
GTL/ESTL soll vorher gehért worden sein, Wissen aus GTL wird vorausgesetzt

Lernziele
Die Studierenden kdnnen:

+ das dynamische Verhalten von férdertechnischen Einrichtungen modellieren, darauf aufbauend das dynami-
sche Verhalten berechnen und

+ diese Vorgehensweise selbststéandig auf weitere, verschiedenartige férdertechnischen Einrichtungen Ubertra-
gen und

+ das erworbene Wissen mit fachkundigen Personen diskutieren.

Inhalt

Aufbau und Gestaltung von Maschinen der Intralogistik // statisches und dynamisches Verhalten // betriebliche
Eigenschaften und Besonderheiten // Besuch reales Intralogistiksystem

In den Ubungen: Anwendungs- und Rechenbeispiele zu den Vorlesungsinhalten

Medien
Erganzungsblatter, Beamer, Folien, Tafel

Literatur
Empfehlungen in der Vorlesung

Anmerkungen
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Lehrveranstaltung: Ausgewahlte Kapitel aus der Fertigung [2118092]

Koordinatoren: V. Schulze
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]

ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester en

Erfolgskontrolle
Die Erfolgskontrolle erfolgt in Form einer mindlichen Prifung in der vorlesungsfreien Zeit des Semesters. Die
Prifung wird jedes Semester angeboten und kann zu jedem ordentlichen Prifungstermin wiederholt werden.

Bedingungen
Keine

Empfehlungen
Keine

Lernziele
Die Studierenden ...

« sind fahig, die verschiedenen Fertigungsverfahren anzugeben und voneinander abzugrenzen.

+ kdnnen die Fertigungsverfahren ihrer grundlegenden Funktionsweise nach den Hauptgruppen zuordnen.

+ kdnnen die Eigenschaften, Aufgaben und Anwendungsbereiche einzelner Fertigungsprozesse erlautern.

« kdnnen die Verfahren fir gegebene Anwendungen unter technischen Gesichtspunkten beurteilen.
Inhalt .
Ziel der Vorlesung ist es, die Fertigungstechnik im Rahmen der Produktionstechnik einzuordnen, einen Uberblick
Uber die Verfahren der Fertigungstechnik zu geben und ein erstes Prozesswissen der gangigen Verfahren aufzu-
bauen. Dazu werden im Rahmen der Vorlesung fertigungstechnische Grundlagen vermittelt und die Fertigungs-
verfahren entsprechend ihrer Hauptgruppen sowohl unter technischen als auch wirtschaftlichen Gesichtspunkten

behandelt.
Die Themen im Einzelnen sind:

+ Qualitatsregelung

» Urformen (GieBen, Kunststofftechnik, Sintern, generative Fertigungsverfahren)

* Umformen (Blech-, Massivumformung, Kunststofftechnik)

« Trennen (Spanen mit geometrisch bestimmter und unbestimmter Schneide, Zerteilen, Abtragen)

» Flgen

Beschichten

» Wéarme- und Oberflachenbehandlung

Medien
Skript zur Veranstaltung wird Gber ilias (https://ilias.studium.kit.edu/) bereitgestellt.

Literatur
Vorlesungsskript

Anmerkungen
Keine
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Lehrveranstaltung: Ausgewahlte Kapitel der Luft- und Raumfahrttechnik | [2170454]

Koordinatoren: S. Wittig
Teil folgender Module: Wahlbereich MACH (S. 36)[BSc-MIT - B-W-MACH)]
ECTS-Punkte SWS Semester Sprache
4 2 Sommersemester de

Erfolgskontrolle
mundlich
Dauer: 30 Minuten

Hilfsmittel: keine

Bedingungen
Grundlagen der Mathematik, Thermodynamik, Fluid Mechanik, Mechanik

Lernziele
Die Studierenden kénnen:

* Raumfahrtsysteme analysieren
« die Einbindung der Luftfahrt in das Verkehrssystem aufgrund der Mobilitatsbedirfnisse beurteilen

« die physikalisch-technischen Grundlagen erlautern und darauf basierend die Anwendungsszenarien in der
Raumfahrt und der Luftfahrt hinsichtlich der 6konomischen und ékologischen Rahmenbedingungen beurteilen

» Hauptkomponenten der Systeme und Anwendungsbereiche (z.B. Erdbeobachtung, Kommunikation, Weltrau-
merkundung, bemannte Raumfahrt) nennen und deren Aufgabe und Funktionsweise erklaren

» Anforderungen fir Flugzeug- und Flottenauslegung erlautern und analysieren

Inhalt

Der Schwerpunkt liegt in der Analyse der Raumfahrtsysteme und der Betrachtung der Luftfahrt und ihrer Einbindung
in das Verkehrssystem zur Erfillung zuklnftiger Mobilitatsbedurfnisse. Ziel ist das Verstédndnis der physikalisch-
technischen Grundlagen und der sich daraus ergebenen Anwendungsszenarien in der Raumfahrt wie der ékono-
mischen und 6kologischen Rahmenbedingungen fiir die Luftfahrt. Gestlitzt auf aktuelle Beispiele werden die in den
Anwen-dungsbereichen - Erdbeobachtung und Kommunikation, Erkundung des Weltraums, bemannte Raumfahrt
- entsprechenden Hauptkomponenten vorgestellt. Mit Bezug auf die Luftverkehrsentwicklung und unter Ber(ick-
sichtigung der direkten Betriebskosten werden im zweiten Teil der Vorlesung die Folgerungen fir Gestaltung eines
Flugzeuges bzw. einer Flugzeugflotte abgeleitet.

Im Wintersemester wird eine weitere Lehrveranstaltung angeboten.

* |. Raumfahrtsystems
Anwendungsbereiche
Einordnung der Raumfahrtpro-
gramme
Wirtschaftliche Aspekte
Hauptkomponenten
EinfluBparameter
Raumfahrtmissionen
Trégerraketen und Antriebe
Satelliten und Riickkehrsysteme

II. Luftfahrt

+ Entwicklungsstand
Wirtschaftliche Aspekte
Flugzeugentwicklung
Aerodynamik
Neue Materialien
Zuklnftige Entwicklungen
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Literatur
Messerschmidt, Ernst: Raumfahrt-systeme, Springer-Verlag 2005

Griffin, Michael D.: Space Vehicle Design; AIAA Education Series 2004
